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Die NIDEC DRIVETECHNOLOGY
CORPORATION ist weltweit
fihrend auf dem Gebiet
verschiedener hochpraziser
Getriebetechnologien.

Aufgrund der gestiegenen Nachfrage von
Roboter- und Werkzeugmaschinenherstellern
nach hoherer Genauigkeit haben
wirsunser Knowhow genutzt, um
Spanhungswellengetriebe zu entwickeln.
Diese Technologie namens Flexwave,
erfullt die Anforderungen an eine
hohe Drehmomentdichte bei geringem
Gewicht und kompakter Bauweise,
kombiniert mit Spielfreiheit und hohen
Untersetzungsverhaltnissen. Hierdurch konnen
die Hersteller von Hochleistungsrgbotern,
Werkzeugmaschinen und anderen
Automatisierungsgystemen ihre Leistungs-
und Wettbewerbsfahigkeit auf ihren jeweiligen
Markten steigern.

NIDEC DRIVE TECHNOLOGY
CORPORATION is a global leader in
various high precision gear technologies.
Based on increased demand for higher
accuracy from machine tool and robot
manufacturefSsmwe’ve utilized our
expertise to dewelop a new gear reduction
mechanism.

This megh@mism, called /Flexwave,
addresgesithe need forjhigh torque
dengdty in a lightweight, compact
package, combined with zero backlash
high reductjeh ratios. As a result,
manufacturers®of high performance robots,
machine tools and other automation
equipment will see increased performance
and competitiveness in their respective
markets.
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Produkttiibersicht rineup

E Offene Ausfiihrung Open type I Geschlossene Ausflihrung
Closed type

WPU-[]-[]-SDH WPC-[]-[]-CR
WPU-[]-[]-SRH WPC-]-J-CD

SR
' : ]

WPU-[]-[]-CD
WPU-[]-[1-SRJ WPU-[]-[1-CDH WPU-[I-[J-CR

(R e ot

o ¢

WPS-[1-1-SD '
WPS-(J-1-SR WPG-LJ-LI-CR

Teilekonfiguration Flexgear (dinn / flexibe)

Flex gear (thin / flexible)

Parts Configuration

Exzenter (elliptisch)

Cam(elliptic)

Elastisches Lager (diinn / flexibel)
Elastic bearing(thin / flexible)

Hohlrad

Internal gear



Untersetzungsmechanismus

Reduction Mechanism

-Das Flexgear und das elastische Lager nehmen bei
eingesetztemExzenter eine elliptische Form an.
:Das Flexgear und das Hohlrad befinden sich an
beiden Enden der langen Achse der Ellipse in
stabilem Eingriff.

Ist das Hohlrad fixiert und wird der Exzenter
(antriebsseitig) im Uhrzeigersinn gedreht, dreht
sich das Flexgear (abtriebsseitig) entgegen dem
Uhrzeigersinn. Die Drehzahl wird dabei durch
die Differenz der Anzahl der Zahne zwischen den
beiden Radern bestimmt.

-Flex gear and elastic bearing take elliptic
shape with the cam inserted.

-Flex gear and internal gear are engaged at
both ends of the long axis of the ellipse in a
stable manner.

-With the internal gear fixed, when the cam
(input) is rotated clockwise, the flex gear
(output) rotates counterclockwise. And its
rotational speed is determined by the tooth
count differential between two gears.

Teﬂebezeichnung Geschlossene Ausfiihrung

Closed type

Parts Name Hohlrad

Flexgear
Flex gear

Internal gear

Elliptischer Exzenter
Elliptic cam

Open type

I TD

Flexgear —

Flex gear

Elastic bearing

Offene Ausfuhrung

Hohlrad
Internal gear

Elastische Lagerung L

|
[I;I 1

Elliptischer Exzenter
Elliptic cam

Untersetzungsverhaltnis
Reduction Ratio

I/TD

%
Output -

™1

Fixed
Untersetzungs 1 Untersetzungs
verhaltnis = verhéltnis =
Reduction ratio Input Output

*Die Drehrichtungen von Eingang und

Ausgang sind entgegengesetzt.

*The input and output rotation directions are opposite.

//
Input

Input Output

IITII

*Die Eingangs- und Ausgangsdrehrichtungen
sind gleich.

*The input and output rotation directions are same.

R steht fuir Untersetzungsverhadltnis in der Spezifikationstabellen auf den nachfolgenden Seiten.
R represents the 'Ratio’ figure in the specifications table on the next page.



Modellauswahl Model selection

Modellauswahl

Model selection flow

Betriebsbedingungen des Getriebes

*Durchschnittliches Ausgangsdrehmoment
*Maximales Ausgangsdrehmoment
*Durchschnittliche Drehzahl

*Maximale Drehzahl

"Momentlast Average rotation speed - Moment load

+ Maximum rotation speed

<€

*Radiallast Reducer operating conditions
« Axiallast + Average output torque - Radial load 6
+ Maximum output torque + Axial load

Bewerten Sie die
Betriebsbedingungen neu A

Re-evaluate the operation conditions

Vorldufige Auswahl eines Modells
Temporary selection of a model

Berechnen Sie die
Lebensdauer des elastischen Lagers

Calculate the life span of the elastic bearing

NG

Berechnen Sie die
Lebensdauer des Hauptlagers

Calculate the life span of the main bearing

NG

Berechnen Sie den
Belastungszustand am Eingangslager

Calculate the load condition at the input bearing

NG

Getriebe ausgewihlt
Reducer selected

Neubewertung des Modells
Re-evaluation of the model,

OK




P B2

Drehmomente

High torque
type B

ngh torque type B2 | Typ B2 fiir hohe Drehmomente |

Modellnomenklatur
Reducer Model Nomenclature

WP C —| 35 |—| 50 |—|CR|-| * *

Serienname Typ GrofBe Uuntersetzungsverhiltnis Code* Spezifikationen
Series name type Size Ratio Code Specifications
= o - Ei llen-
Ausfiihrung  C:fomponenten 35 S0 = durchmasser usw.
WP Component type 42 80
WP Series S : Einfach geschlossene SR Input shaft
Baugruppe diameter,
Simple unit type 50 100 etc.
U : Komplette Baugruppe
Vollwellen - und 63 120 SRH
Hohlwelleneinheit
Unit type
Input shaft unit 80 160 SRJ
Hollow unit
. Verﬂ]gbarkeit Availability *Einzelheiten zu den Codes finden Sie in
Ratio matrix der Tabelle der Abmessungen.
@ ntersetzungsverhaltnis For the code details, please check
= Baugrole 50 80 100 | 120 | 160 the Dimensions Tabtep.
GEJ 35
E 42
50
63
80
Getriebe Spezifikationen Reducer Specifications
*2 *3 *4 *5 *6 *7
Nennausgangs Maximal Notstopp- Nenn- Maximal
. Untersetzungs- drehmorg‘]nengt Ausgan;sxérrg?\r%soment Drehmor%%nt eingangir(;?ehzahll Eingar?g);(lsrg%ﬁzahl Lebensdauer
GroBe|  verhiltnis  |Nominaloutput| Maximum  [Emergency stop|  Nominal  [Maximum input Life
Size RaRHO torque output torque torque input speed speed
[(Nm] [(Nm] [(Nm] [U/min] [U/min] [Std.]
50 7 23 46
35 80 10 30 61 3000 8500
100 10 36 70
50 21 44 91
80 29 56 113
42 100 37 20 143 3000 7300
120 31 70 112
50 33 73 127
80 44 96 165
50 100 52 107 191 3000 6500
120 52 113 191
160 52 120 191 10000
50 51 127 242
80 82 178 332
63 100 87 204 369 3000 5600
120 87 217 395
160 87 229 408
50 99 281 497
80 153 395 738
80 100 178 433 841 3000 4800
120 178 459 892
160 178 484 892
*1 Das Untersetzungsverhltnis muss mit der Formel auf der vorherigen *1 Reduction ratio is to be calculated by the formula in the previous page, using R value in
Seite unter Verwendung des R-Werts in dieser Tabelle berechnet werden. this table.
*2 Der maximal zuléssige Wert bei einer Eingangsdrehzahl von 2000 U/min. ~ *2 The maximum allowable value at the input rotation speed of 2000U/min
*3 Das maximale Drehmoment beim Starten und Stoppen. *3 The maximum torque when starting and stopping.
*4 Das maximale Drehmoment bei StoReinwirkung. *4 The maximum torque when it receives shock.
*5 Die maximal durchschnittliche Eingangsdrehzahl. *5 The maximum average input speed.
*6 Die maximale Eingangsdrehzahl. *6 The maximum input speed.
*7 Die Lebensdauer bei einer Eingangsdrehzahl von 2000 U/min und *7 The life time at the input rotation speed of 2000 U/min and nominal
Nennausgangsdrehmoment. output torque.

FLEXWAVE Baureihe WP 6



MaRtabelle Dimensions Table

Geschlossene Ausfiihrung, Komponenten - Einbausatz

Closed Type, Component

WPC-[1-]-CR

LE

LF LM
LH |G
HD cY
X
24T N-@LU
RO.3LLTF
— T _ ~ (D\"?\
g W(JS9)
— =—H ) = . \
SREE & 3o e e &
= SIES) @ co.5 Q| g Ul / ¥
Q Q A Q Nl—1 /
37 /
S— | . %
== inca
g?/—\ ) @SH (H7)
O SL S
SU . 2-M3x4
. Gewicht  |Trdgheitsmoment
-[ﬁflf ‘ GSr_oBe Weight Moment of inertia
é e kg x10kgm?
i 35 0.10 0.0362
42 0.17 0.0831
INPUT SHAFT FOR 35842 50 0.26 0.190
63 0.43 0.414
80 0.91 1.54
[mm]
Gsrgfge LA LB LC N LU LT LE LF LG LH LM SG SH SL W
35 44 38 50 8 3.5 M3 | 285|175 6 2 11 14 6 18.5 -
42 54 48 60 16 3.5 M3 | 325 | 20 6.5 25 1125 18 8 20.7 -
50 62 54 70 16 3.5 M3 | 335|215 ] 7.5 3 12 21 12 21.5 4
63 75 67 85 16 45 M4 37 24 10 3 13 26 14 21.6 5
80 100 90 110 16 5.5 M5 44 28 14 3 16 26 14 | 23.6 5
Gsrgge T SU | SA | SB | SD | M | ST | SV | HD | CA | CB | CX | CY | CZ
35 - 2.5 17 11 23 6 4.5 M3 2.4 | C0.3 | C0.3 | 171 1 38
42 - 3 19 10 | 27.2 6 5.5 M3 3 C0.5 | C0.3 19 1 45
50 13.8 - 24 16 32 8 5.5 M3 C05|1C03|1205| 15 53
63 16.3 - 30 20 40 8 6.5 M4 C0.5 | C0.3 23 1.5 66
80 16.3 - 40 26 52 8 8.8 M5 32 | CO5|C05|268 | 15 86

*1 Einzelheiten zur Eingangsseite finden Sie in den Zeichnungen.
*2 Die Innenmafe von CV, CW, CY, CZ sind empfohlene MaRe.

*1 For details in the input section, please check the drawings.
*2 Inner dimensions of CX, CY, CZ are recommended dimensions.



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
Lo
Geschlossene Ausfihrung, Komplette Baugruppe ~Te
Closed Type, Unit ° 5
. Gewicht | Trdgheitsmoment 2 &
GroBe|  weight Moment of inertia & =
WPU' |:| - |:| 'CR slee kg x10*kgm? o
35 0.50 0.0362 &
42 0.68 0.0831 =5 5§
50 0.95 0.190 -
63 1.5 0.414 81
80 3.3 1.54 -
LE 55 2%
LF LM 28 |
LH ) LG LK (B) é% v%
CY O-rin N-LU I
(A) 9 E
O-ring _ N-LT g
— YT > 258%
L [0)? §§§§
\ 5552
= i vvdis ‘ gl
Elo|Erg 2uolnlEly [ \ 273
=S| 8k ZRISEER F( y ¢ 1
Q Q Q N —1 / § g
%F J —— / o %
1 g N = 5 3
kD) \{}_@/SH(HD 5 ¢
SU 2-M3x4 x| sL iz B |
hir] ‘ GroRe O-ring 2% é
I @ Size A B 23 %
35 [29.0x0.5 S50 ez
42 [345x0.8 S56 El
INPUT SHAFT FOR 35842 50 [40.64 X 1.14 S67 5 3
63 [53.29 X 0.99 S80 El §
80 S71 S105 s 2
(mm] g B
Gsrgge LA | LB | LC | LD | N | LT | LW |LE | LF|LG|LH | L|LM|DB]|SG T3
35 | 65 | 56 | 73 | 31 | 8 | M4 | 45 | 41 | 27 | 7 | 35| 2 | 14 | 38 | 14 7%
42 | 71| 63 | 79 | 38 | 8 | M4 | 45| 45 | 29 | 8 | 4 | 2 | 16 | 48 | 18 g %
50 | 82 | 72 | 93 | 45 | 8 | M5 | 55 |455| 28 | 10 | 5 3 [175] 56 | 21 I -
63 | 96 | 86 | 107 | 58 | 10 | M5 | 55 | 52 | 36 | 10 | 5 3 |16 | 67 | 26 28 ;
80 | 125 | 113 | 138 | 78 | 12 | M6 | 65 | 62 | 45 | 12 | 5 3 117 | 9 | 26 e
GroBe) sy | sL | W | T | SU|SA|SB|SC| M |ST|HD|CX|CY|CZ 3583|
35 | 6 | 185 - - 25 | 23 | 11 8 6 |M4x8| 95 | 1.6 | 1 38 %33
42 8 20.7 - - 3 27 10 7 6 |M5x8| 9.5 1.3 1 45 g é:
50 12 | 215 4 13.8 - 32 14 10 8 |Mex9| 9 1.5 1.5 53 o = ||
63 | 14 |216| 5 |163| - | 42 | 20 | 15 | 8 |M8x10 12 | 34 | 15 | 66 E 3
80 | 14 |236| 5 |163| - | 55 | 26 | 20 | 8 MIOX12 15 | 52 | 1.5 | 86 i
*1 Einzelheiten zur Eingangsseite finden Sie in den Zeichnungen. *1 For details in the input section, please check the drawings. N
*2 Die Innenmafe von CY, CZ sind empfohlene MaRe. *2 Inner dimensions of CY, CZ are recommended dimensions. o
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MaRBtabelle Dimensions Table

Offene Ausfuhrung, Einfach geschlossene Baugruppe
Open type, Simple unit

. Gewicht  |Trdgheitsmoment
GSFQBG Weight Moment of inertia
WPS' D - I:I 'SR e kg x10kgm?
35 0.39 0.0362
42 0.55 0.0831
50 0.79 0.190
63 1.3 0.414
80 2.7 1.54
LE
LF LM
sC U _LH
LG
CY
N-LT
g (D\}
/ W(JS9)
v ( 1]
NEE RCIEN S|
Bk YENE el
SIEN SIES! N
] J
N = S @SH (H7)
N3 —\(‘0\5\
& -+
SL /./_41\‘\ v | ’\K

| Foo
Fn2equal |l Pieno ‘EQUAL‘%
T
T
. ¥y |

‘*—f——#’

O
O

NLT" NALT
ARRANGEMENT FOR35 ~ ARRANGEMENT FOR 42

INPUT SHAFT FOR 35842
(mm]

GroBe o | 1c | LE | LF | LG | IH | U | IM|SG | SH | SL|W/| T |Su|Sa| sB

Size

35 | 44 | 50 |285(235] 6 | 7 |141] 5 | 14| 6 |185] - | - | 25| 64 | 48
42 | 54 | 60 |325]265| 6575 16| 6 | 18] 8 [207] - | - | 3 | 74| e0
50 | 62 | 70 |335| 29 | 75 | 85 |175] 45| 21 | 12 |215] 4 [138] - | 84 | 70
63 | 77 | 85 | 37 | 34| 10| 12 |187] 3 | 26 | 14 |216] 5 |163] - | 102 88
80 | 100 | 110 | 44 | 42 | 14 | 15 |234| 2 | 26 | 14 |236| 5 |163] - |132] 114
Groe| sc | sp | m | sT |ca|lcr | cz|av |cw| N LT

Size
35 | 24| 70 8 35 |C04 | 1 38 | 1.7 | 31 8 |IM3X5 ¢35X%X6
42 3 80 12 | 35 |C04 | 1 45 | 21 38 16 M3 X6,¢35%X6.5
50 3 90 12 | 35 |C04| 1.5 | 53 2 45 16 M3 X6,¢35%X75
63 | 33 | 110 | 12 | 45 |C04 | 1.5 | 66 2 56 16 M4 X7, ¢45X%X10
80 | 3.6 | 142 | 12 | 55 |C04| 1.5 | 86 2 73 16 M5 X 8,¢ 55X 14

*1 Einzelheiten zur Eingangsseite finden Sie in den Zeichnungen. *1 For details in the input section, please check the drawings.
*2 Die Innenmafe von CV, CW, CY, CZ sind empfohlene Mal3e. *2 Inner dimensions of CV, CW, CY, CZ are recommended dimensions.




Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

suonesydads
/ |9PO 19onpay
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Offene Ausfihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung
Open type, Unit (hollow shaft)

. Gewicht | Tragheitsmoment
GroBe Weight Moment of inertia

WPU' |:| - |:| 'SRH olee kg x10kgm?
35 0.72 0.0924
42 1.0 0.207
50 1.4 0.408
63 2.1 1.06
80 4.2 2.72

alPqeIgen ‘

a|qel suoisuawiq

uol1eWI1S3 A1
/(196e7 saydsnse|3)

(Buueaq dnse(3)
Bunuypaiagianepsuaga

LE
LG LF LH
LL LK LJ

(1abepdney)

(Bunieaq urepy)
UOo[IeWIISd 9417
BunuydaIagionepsusga]

yeys indut
1e peoj wnuwixen

3d|lemsbuebuig sap
ue bunisejag sjewixepy

#LC
@LD (h7)

#SC (HT)
BLB (h7)

@SE (h7)
#SD (h17)
#SC (HT)

uolew.oul JuedLgn|
U3UONRWIOJULOISIBIWYIS

Juswalinbai
21NIXY JUSWYdRNY

’%*\ﬂ

b | o e ‘ X

[ s EauaL’ P ts/20e0uAL ¥
| ]

)

%

uabuniapiojuesbunbisajeg

{ i 1 {
\l!X/ &\‘

—-

\

"
e

|

|
|
T

NLT" NLT"
INPUT SHAFT FOR 35442 ARRANGEMENT FOR35  ARRANGEMENT FOR 42

anbio| bumiwsuelr]

bunbeiagnmuawowyiq

(mm]

neqyny

19611955GR LY

Gsrgfée LA LB LC LD LE LF LG LH LJ LK LL LP LQ LR

35 44 36 54 70 | 525 | 205 12 20 7.5 8 9 25 55 6.5
42 54 45 64 80 | 565 | 23 12 | 215 | 85 8.5 10 2.5 55 6.5
50 62 50 75 90 | 515 | 25 5 21.5 7 9 10.5 - - -
63 77 60 90 110 | 555 | 26 6 235 6 85 | 105 - - -
80 100 85 115 | 142 | 655 | 32 7 26.5 5 9.5 12 - - -

3IN12N.3s UONRIAS INdu|

Klquiasse

pue uone|jeisu|

suonoNsul
abeiuowolon

ainpascoud

uone|[elsul J030l
SIO10| 9P

Nnequi3 Wnz usJyepap

Gsfgge SA | sB | sc | sD | SE | SF| M | ST|su/| N LT

35 64 - 14 20 74 36 8 35 M3 8 |[M3 X5 ¢35X115
42 74 - 19 25 84 45 12 35 M3 16 | M3X6,¢35X12
50 84 | 255 | 21 30 95 - 12 35 M3X6 16 |[M3X6,¢35X%X135
63 102 | 335 | 29 38 115 - 12 45 M3 X6 16 |M4X7,¢ 45X 155
80 132 | 405 | 36 45 147 - 12 55 M3 X6 16 |M5 X8, ¢55X205

EEMEINVVEN)

eleq SonsURRIRY)
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MaRtabelle Dimensions Table

Offene Ausfihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung

Open type, Unit (input shaft)

WPU- ] -] -SRJ

R Gewicht  [Tragheitsmoment
GSric;rege Weight Moment of inertia
kg x10*kgm?

35 0.65 0.0266

42 0.91 0.0666

50 1.4 0.155

63 2.1 0.382

80 4.1 1.28

LE

LG

LF

LH

LL

/\(2/ ! ‘\ﬁ\\
/ | N LR
/721 o SC . sV 228 La (
O A= il R
P = ] S| & A3 <
> o / (
i 2
N | Y -
ﬁ‘\\ ,Q/ —H= -
=8
Lp
- ﬂ e +
GFL = R
Fameaua P we0paual ¥
Ao L
AW | ' ‘ s
- T \‘14*
INPUT SHAFT FOR 35342 ARRANGEMENT FOR 35 ARRANGENENT FOR 42
[mm]
Gsrgge LA LB LC LD LE LF LG LH LJ LK LL LP LQ LR
35 44 36 54 70 50.5 | 20.5 15 15 2.5 8 9 11 - -
42 54 45 64 80 56 23 17 16 3 8.5 10 12 - -
50 62 50 75 90 63.5 25 21 17.5 3 9 10.5 - 16.5 20
63 77 60 90 110 | 72.5 26 26 20.5 3 8.5 10.5 - 22.5 25
80 100 85 115 142 | 845 32 26 26.5 5 9.5 12 - 22.5 25
GroBe| sp | sg | sC | SE | SV | SW | M | ST | sU | N LT
35 64 6 - 74 - - 8 3.5 - 8 M3 X5, ¢35X%X115
42 74 8 - 84 - - 12 3.5 - 16 M3 X 6,¢ 35X12
50 84 10 8.2 95 3 3 12 35 M3X6 16 |[M3 X6, ¢ 3.5X13.5
63 102 14 11 115 5 5 12 45 M5X10 16 |M4 X 7,¢ 4.5 X 15.5
80 132 14 11 147 5 5 12 55 M5X10 16 |M5 X 8, ¢ 5.5 X 20.5




Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

Lebensdauerberechnung (Elastisches Lager)
Life estimation (Elastic bearing)

suonesydads
/ |9PO 19onpay
usuoneyyizads

/ 3||opowiagaIan

Lebensdauer des elastischen Lagers

Life span for the elastic bearing e 5
N .. . . ‘ ‘ S
M Beispiel fur einen Betriebszyklus T, | ; 2
Operation cycle example Arbeitsdrehmoment —' T, | g
Working torque } T, i T, =5 =&
i O 25
| Zeit
| | Time g8 &%
| n | g. gl \3;:}
Ny o\ N3 S
Ausgangsdrehzahl Ny ?? §~§
Output rotation . g5 &2
spegd bt (b Y Zeit ! 5 3
Time es g
(® Berechnungsformel flr die Eingangsdrehzahl sz85|
Calculation formula for output torque 3 ég
EER-N-
- 3 3 Nt 3 g§:2
Durchschnit\}g?e:oﬁtuslﬁalgégsucirehmoment T Nm Tao =3 e f1’|T1| + 15 T2'|T2| teoeetllpe n'|Tn| 9. “’é
ge output torg neto+n, tyeeen t, —
Spitzenwert des Ausgangsdrehmoments Tmo = GroBter unterT;, T, =+ 1T, z &
Tmo Nm s 2
Peak output torque value Tmo = Largest among T,, T,, = T, g 3
Bitte stellen Sie sicher, dass das Spitzenausgangsdrehmoment unter dem maximalen Ausgangsdrehmoment in L
der Sperzifikationstabelle liegt. 3% %
Please make sure the peak output torque is below the maximum output torque in the specification table. 5 % g
232 ¢
(@ Berechnungsformel flr die Eingangsdrehzahl 32 2
Calculation formula for input speed g 2
ittli i n,et,+n,t,eeen, ot 3%7
Durchschnittliche Abtriebsdrehzahl nao |U/min nao= Tt 1T H2T T i g 3
Average output rotation speed t+ bt et it 3 3
Spitzenausgangsdrehzahl N O = GroBter unter ny, nz, «++n, g ¢
Peak output rotation speed nmo = Largest among ny, ny, *** n, 77;1*
DUI’ChSChEIttlICh(_E Eingangsdrehzahl nai | U/min  nai=nao x R (R =Verhiltnis) (R = ratio) s £
verage input speed g2 &g
Spitzeneingangsdrehzahl ; : o _ . o — i —
Peak input speed value nmi | U/min  nmi= nmo x R (R = Verhéltnis) (R = ratio) 282 5%
REs E&
Bitte stellen Sie sicher, dass die Spitzenantriebsdrehzahl unter in der Spezifikationstabelle angegebenen maximalen s<9 E
Eingangsdrehzahl liegt. 73
Please make sure the peak input speed value is below the maximum input speed in the specification table. g
® Berechnungsformel fiir die Lebensdauer 3z = |
Calculation formula for life span Eig s
Bauteillebensdauer fiir das elastische Lager _ Tar \s [ nar g ’
Part life span for the elastic bearing — i Lhe = 10000 x Tao nai =
& g
Nenndrehmoment Nennausgangsdrehmoment in der Spezifikationstabelle 3 =
2 Tar Nm . . PR g 3
Rating torque Nominal output torque in the specification table 7 &
=
Nenneingangsdrehzahl : ; §
Rating input rotation speed nar | U/min | 2000 U/min > |

FLEXWAVE Baureihe WP 12
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Lebensdauerberechnung (Hauptlager) Life estimation(Main bearing)

M Hauptlagerspezifikation (Kreuzrollenlager)
Main bearing specification(Cross roller bearing)

Teigéfiiggécrrr:)rnssser Abstand  |Dynamische Tragzahl| Statische Tragzahl [Zuldssiger Moment| Momentsteifigkeit
Ausfiihrung GroBe| Pitch circle diameter | Offset Basic dynamic | Basic static load |  Allowable Moment
Safes o of the bearing rollers load rating rating moment rigidity
Dm L C Co Mal Km
m m N N Nm X 10*Nm/rad
35 0.0350 0.0095 4700 6070 41 4.38
42 0.0425 0.0095 5290 7550 64 7.75
WPU-[]-CJ-CR | 50 0.0500 0.0095 5780 9000 91 12.8
63 0.0620 0.0115 9600 15100 156 24.2
80 0.0800 0.0130 15000 25000 313 53.9
35 0.0500 0.0162 5800 8600 74 8.5
42 0.0600 0.0184 10400 16300 124 15.4
WPS-[]-[]-SR| 50 0.0700 0.0195 14600 22000 187 25.2
63 0.0850 0.0241 21800 35800 258 39.2
80 0.111 0.0299 38200 65400 580 100
35 0.0500 0.0217 5800 8600 74 8.5
WPU-0I-01-SRH 42 0.0600 0.0239 10400 16300 124 15.4
Rl 50 | 0.0700 0.0255 14600 22000 187 25.2
WPU-[]-[J-SRJ
63 0.0850 0.0296 21800 35800 258 39.2
80 0.111 0.0364 38200 65400 580 100
Lebensdauer des Hauptlagers
Life span for the main bearing Fry |
Fr, !
M Beispiel flr einen Betriebszyklus Radialkraft ; | Fr, '
Operation cycle example Radial load ! Fr, Tzinfg
Fa,
Fa,
Axiale Belastung Fa, .
Axial load Fa, Z_e't
! Time
ny N2 in:a i
Ausgangsdrehzahl | BN ny )
Output rotation Zeit
speed ot [ty 0ty Time
B Externe Last
External load L
Lr L i L
[ T i o

il
<o L]

ey 4] |

Dm

13
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Typ B2

fir Hohe
piEtioneite

High torque
type B

Lebensdauerberechnung (Hauptlager)
Life estimation(Main bearing) o1 5%
(MBerechnungsformel fir das groSte Arbeitsmoment ~73
Calculation formula for the largest working moment — =1
ER
S%itzenarbeitsmoment Mm Nm Mm=Frm - (Lr+ 1) + Fam - L2 2 g
eak working moment 2 ®
—
Spitzenradialkraft Frm N Frm = GroBter unter Fr, Fry -« fr, ©
Peak radial load Frm = Largest among Fry, Fry, - Fr, =C @ |
Spitzenaxialkraft Fam N Fam = GroBter unter Fa,, Fa,, --- Fa, i% %;t
Peak axial load Fam = Largest among Fa, Fa,, -:* Fa, : g «%%f
Bitte stellen Sie sicher, dass das Spitzenarbeitsmoment unter dem maximal zuldssigen Moment liegt. B \§
Please make sure the peak working moment is below the maximum allowable moment. 2C =5
@Berechnungsformel fir durchschnittliche Radialkraft, Axialkraft, durchschnittliche 85 %%
Abtriebsdrehzahl,durchschnittliches Arbeitsmoment s %
Calculation formula for the Average radial load, Axial load, Average output rotation speed, - Q“’
Average working moment 35 8%
23 3 3
. . 10/ 10/ 10/, 238w
Durchschnittliche Radialkraft| ., N Fra | M bl Frol 734Nz ol Fro| 734 eeet Moo Loel Fro| 73 g3z
Average radial load Nt 4n, bt tn -t g ® 3
o 10 10 10 g g B
AAX|_a{ITra(1;t o N Faa % nw'tw’lFawl /3+n2. 1‘2.|F32| /3+...+ nn'tﬂ'lFanl s § §
xial loa Nyt 4Nyt o 4nt, z :f
Durchschnittliche Nt +n.eteeen ot g s
Abtriebsdrehzahl nao |U/min nao=-—-1-1-—22 10 »n -
Average output rotation speed Lt loteeeti, E § £
Durchschnittliches %3 %
Arbeitsmoment Ma Nm  Ma=Fra-(Lr+l)+Faa-Lla =5 g
Average working moment % E
. . . . = 3
(®Berechnungsformel fir den Belastungsfaktor, dquivalente Radiallast E
Calculation formula for the Loading factor, Equivalent radial load g 2
Faa S2z|
Im Fall von, =15 Xc=1.0,Yc=0.45 ES3
o - Fra + 2Ma / Dm g 2%
elastungsfaktor ; s 8
Loading factor G e - £ &
Im Fall von, ad > 15 Xc=067,Yc=067 5
Fra + 2Ma / Dm =
Aquivalente Radialkraft VR . 521% §
Equivalent radial load Pc N Pc=Xc - (Fra+2Ma/Dm) + Yc « Faa S s g
@Lebensdauer des Hauptlagers %5 5 B
Life span for the main bearing §§ s
10 5
Lebensdauer des Hauptlagers| |, 10° C 8 S
: . . C h Lhc = .
Life span for the main bearing 60-nao | fw-Po S—
1.0 : keine Schockbelastung ~ no shock A 2
Stoffaktor Fw _ 1.2 : geringe Schockbelastung  with some shock 5 "
Impact factor — . . g
1.5 : mit hoher Schock- & Vibrationsbelastung 8
with shock and vibration e

FLEXWAVE Baureihe WP 14
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Maximale Belastung an der Eingangswelle Waximum load at input shaft

M

M Lagerspezifikation (Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
Bearing specification (Open type, Unit)

Lager A LagerB
Bearing A Bearing B
Ausfiihrung Grofe | Dynamische Tragzahl |  Statische Tragzahl | Dynamische Tragzahl | Statische Tragzahl a b
Series Size | Basic dynamic load rating | Basic static load rating | Basic dynamic load rating | Basic static load rating
C Co C Co

N N N N mm | mm
35 4000 2470 4000 2470 16.5 | 26.5
42 4300 2950 4300 2950 1751295
WPU-[I-[J-SRH| 50 4500 3450 4500 3450 16 26
63 4900 4350 4900 4350 17 29
80 14100 10900 5350 5250 20 | 355

35 2240 910 1080 430 245 | 21

42 2700 1270 1610 710 2751 23
WPU-[J-[J-SRJ| 50 4350 2260 2240 910 3231252
63 5600 2830 2700 1270 3731292
80 9400 5000 4350 2260 39.4 | 38.1

LagerA LagerA
Bearing A — ] Bearing A ]
LagerB LagerB
\F ] Bearing B \i B Bearing B
1 e
a b a b

B Maximale Belastung

(durchschnittliche Eingangsdrehzahl: 2000 U/min, Lebensdauer: 10000 Stunden)
Maximum load (Average input rotation speed : 2000U/min, Life span: 10000h)

WPU-1-[]-SRH
800 35
—12
700 \ —_—0
z \ s 80
— 500 \
= 400 \
1 = N\
=Re!
gg 200
NN N
0 T T T 1
0 100 200 300 400
Axialkraft Fa [N]
Axial load

Radialkraft Fr [N]

Radial load

500
450
400
350
300
250
200
150
100

50

WPU-[1-[1-SRJ
35
— 0] )
\ s 5,0
N\ —

AN

—

AN

RN

AN

AN

—/ N\
NN NN\
NN

0 100

200

Axialkraft Fa [N]

Axial load

300




Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

Schmierstoffinformationen  lubricant information

Schmierfett Tos
Grease 2 = B
: Sumiplex SFB No.1 5 g
Betriebstemperaturbereich: 0-40 °C (Umgebungstemperatur) o
Operating temperature range:0-40°C (ambient temperature) |
Schmierfettanwendung ]
Grease application se 4
Bitte verwenden Sie das Schmierfett gemaR der nachfolgenden Tabelle. E
Please apply grease according to the table below. 2 35 |
B Schmierfettanwendung Grease application C’% g
-Die Menge des unter C angewendeten Schmierfetts ist in Abhdngigkeit von der Montageausrichtung é%’ g
anzupassen. Bei Einheitenausfiihrungen ist C bereits mit der gleichen Menge Schmierfett wie bei der g
horizontalen Montage befillt. -

+50 % des Raums zwischen Antriebsbaugruppe und Gehduseinnenwand sollten mit Fett gefiillt sein. g 2§
+Sollte die Fettmenge aufgrund der Gehdusekonstruktion nicht ausreichen, kontaktieren Sie uns bitte. Py g 3
[g] 8%

- The quantity of grease applied to C should Anwendunasmenae Applied part § § 2
be adjusted depending on the mounting ) 9 s el g <
direction. GroBe C o C'k I v C'k I —

C of the unit type product is already Size A B | (Horizontal) nacﬁrc;[;o:n) naCheLtrI]t:n) D g 3
ngiczjovr\glttahl msusnatmg quantity of grease as Horizontal | '\/orvical up | Verticaldown 2 §

-50% of the space between input assy 35 0.3 0.3 6 8 9 0.3 g 3
and casing inner wall should be filled with 42 0.5 0.5 10 12 14 0.5 g 2
ﬁrtehase. tof ) t sufficient d 50 0.8 0.8 16 18 21 0.8 3z 2

-If the amount of grease is not sufficient due cg Z
to case design, please contact us. 63 1.5 1.5 30 35 40 1.5 33 ¢

80 3.0 3.0 60 70 80 3.0 22 2
M Position der Schmierfettaufbringung Grease application location 5 g
| WPC-[-[J-CR | | WPU-1-[J-CR | | WPS-[-[J-SR | 5 g
ERN-
A B i N
Z B B g rin
(Horizontal) C £ 52
Horizontal eappled 5°%
g e O g
: 287 5 |
) £32 ¢
Gehause Fiillen Sie 50 % der Volumenliicke =&z 3
Casing =] S =
(Vertikal nach l;_illllé%nSife?O%der\{olumenlUcke v 3 g
ill 50% of the gap in volume a o

unten) - I
Vertical L L
down E i T

i 3dzs
Ahtrie‘bsb(a‘ugruppz‘ Antriebsbaugruppe / ‘Antriebsbaugruppe ¢ % ’ %
input section assembly o ’5"‘
Antriebsbaugruppe AR Antriebsbaugruppe ) g |
input section assembly 7
(Vertikal 5 3

nach oben) g 3
Vertical Z
up g

FLEXWAVE Baureihe WP 16
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M

Befestigungsanforderungen Attachment fixiure requirement

M Befestigungsanforderungen Attachment fixture requirement

| WPC-O--CR |

Ausgangsseite
Output

section

hé
Recommended

tolerance

Hmpfohlene Toleranz

Recommended tolerance

Empfohlene Toleranz H7

Empfohlene Toleranz H7

Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm]
GroRe
Size 35 42 50 63 80
a 0.015 0.015 0.018 0.018 0.023
b 0.010 0.012 0.014 0.016 0.020
C 0.013 0.013 0.015 0.018 0.020
d 0.015 0.015 0.018 0.018 0.023
e 0.015 0.015 0.018 0.018 0.023
f 0.012 0.012 0.014 0.016 0.016
g 0.016 0.020 0.024 0.024 0.024
| WPU-O-[J-CR |
©f #» |4
L] = [A
Gehduse
Casin
=W

LJ

Recommended

tolerance
Recommended
tolerance

Empfohlene Toleranz H7

Empfohlene
Toleranz h6

Input

Eingangsseite

section

[

Inpu

| WPS-J-J-SR |

Empfohlene Toleranz Hf

.

£

1

t

Empfohlene Toleranz H7

Eingangsseite

section

L] ¢ o

Eingangsseite

Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm] Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm]
GroBe | 35 | 42 | 50 | 63 | 80 GroBe | 35 | 42 | 50 | 63 | 80
a 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025 a 0.025 | 0.025 | 0.025 | 0.030 | 0.030
b 0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016 b 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025
C 0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024 C 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025
d 0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016
e 0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024




Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

DrehmomentUbertragung  Transmitiing Torque
Verschrauben T2
Bolting 2 = B
Das Anzugsdrehmoment der Schrauben entnehmen Sie bitte der Tabelle unten. : fﬁ
Bitte beachten Sie, dass das Uibertragbare Drehmoment je nach Schraubenanzahl und 3 )
Anzugsdrehmoment variiert. ©
Please refer to the table below for the bolt tightening torque. EE B
Please be noted that the transmittable torque varies depending on the bolt count and tightening torque. £8 7g
g5 L2

Anzugsdrehmoment fur Schrauben 4
Tightening torque for bolts g3 ,%E
SchraubengréRe Bolt size M3 | M4 | M5 | M6 | M8 [M10 Empfohlene Schraube: EEI
Anzugsdrehmoment [Nm]|Tighteningtorque | 1.9 | 43 | 87 | 15 | 36 | 71 Festigkeitsklasse iber 12,9 C 2

Recommended bolt : __

Strength rating above 12.9 35 & §

23 3=

Schraubenspezifikationen und Ubertragungsdrehmoment "eeF
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) % 5
Bolt specifications and Transmitting torque (Closed type, Unit) . f |
Abtriebsflanschbefestigung Output flange attachment g %
GroBe Size 35 42 50 63 80 5 3
SchraubengréBe Bolt size M4 M5 M6 M8 M10 3 i
Anzahl der Schrauben Bolt count 6 6 8 8 8 g 8
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm] |Bolt PCD 23 27 32 42 55 gz %
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 43 8.7 15 36 71 %z; =
Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque 56 106 238 566 1177 3g £
Hohlrad - Befestigung (CR) Internal gear attachment H g
GroRe Size 35 42 50 63 80 g',' 5
Schraubengrée Bolt size M4 M4 M5 M5 M6 g ¢
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 8 8 10 12 .
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm] [Bolt PCD 65 71 82 96 125 g 3
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 43 4.3 8.7 8.7 15 & 2
Drehmomentubertragung [Nm] Transmittingtorque| 210 230 430 629 1392 g zZ

Hohlrad - Befestigung
Internal gear attachment N

suondNIsul
Alquiasse

pue uonejeisy|
abeiuowolon

SI0JO\ Sop

NequI3 WNZ UaJyepap

Abtriebsflanschbefestigung
Output flange
attachment \

|

|
ainpadoud
uolle|eIsul 1010

ele( sonsusiderey)
EMEINVIVEN]
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Drehmomentubertragung Transmitiing Torque

Schraubenspezifikationen und Drehmomentubertragung
(Geschlossene Ausfiihrung, Komponenten - Einbausatz)

Bolt specifications and Transmitting torque (Closed type, Component)

Befestigung Flexgear Flex Gear Attachment

Grole Size 35 42 50 63 80
SchraubengrofBe Bolt size M4 M5 M5 M6 M8
Anzahl der Schrauben Bolt count 6 6 8 8 8
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm]|Bolt PCD 17 19 24 30 40
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 43 8.7 8.7 15 36
Drehmomentubertragung [Nm] Transmitting torque 41 75 126 223 539
Hohlrad - Befestigung (CR) Internal Gear Attachment

GroRe Size 35 42 50 63 80
Schraubengrofe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 16 16 16 16
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm]|Bolt PCD 44 54 62 75 100
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7
Drehmomentibertragung [Nm] Transmitting torque 82 200 230 485 1048

Hohlrad - Befestigung
Internal gear attachment

- - 2

Befestigung Flexgear
Flex gear attachment

@ Verstarkung  Reinforcement

Es kdnnen zusatzliche Bolzen verwendet werden, wenn das Ubertragbare Drehmoment an der
Schnittstelle des Flexgears nicht ausreicht.
Optional kdnnen zusatzliche Bohrungen vorgesehen werden.

Pins can be added if the transmittable torque at the flex gear interface is not sufficient.
As an option, holes can be added.

Bohrungen fiir Bolzen

2 oder 4 Bohrungen fiir Bolzen

Abdriickgewinde Focing tap
Forcing tap

WP-35, 42 WP-50, 63, 80

19



Typ B2

Befestigung Flexgear = —— Hohlrad - Befestigung

Cl
Flex gear attachment "\ ~—@—r/ Internal gear attachment
o e e

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
27 3L
L ) 1gt
Schraubenspezifikationen und Drehmomentubertragung ]
(Offene Ausfiihrung) T2
Bolt specifications and Transmitting torque (Open type) g s B
Befestigung Flexgear Flex Gear Attachment % =
GroRe Size 35 42 50 63 80 =
Schraubengrofe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5 .
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 12 12 12 12 o5 E%
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm] |Bolt PCD 64 74 84 102 132 o2 28
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7 % &g
Drehmomentibertragung [Nm] Transmitting torque 119 206 234 495 1037 e” <%
Hohlrad - Befestigung Internal Gear Attachment ?% gg:?
GroRe Size 35 42 50 63 80 g3 42
SchraubengroBe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5 8sg 3
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 16 16 16 16 E
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm]|Bolt PCD 44 54 62 77 100 “S=za=
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7 EX o 2
Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque 82 200 230 498 1048 5557
= Hohlrad - Befestigung 2 8
B Internal gear attachment § g
Befestigung Flexgear , %’ %
Flex gear attachment i~ l iz 8 |
2

neqyny

19611955GR LY

a1n1on1s uodas Induy | enbaoy Bunywsues)

suondNIsUl
Klquiasse

pue uole|eisu|
abeiuowolon

I — Hohlrad - Befestigung

Befestigung Flexgear L " Internal gear attachment
Flex gear attachment  \{ =1 —

ainpascoud

uone|[elsul J030l
SIO10| 9P

Nnequi3 Wnz usJyepap

=1 || E

eleq SonsURRIRY)
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Antriebsseitiger Aufbau /nput section structure

Antriebsseitiger Aufbau

Input section structure

Es gibt zwei Arten von Ausfihrungen:den Oldham - Kupplung (selbstzentrierende Funktion)
und den starren Typ.

There are two types of input section structure, oldham type (self-centering feature) and rigid type.

B Oldham -Typ (selbstzentrierend) W Starrer Typ
Oldham type (self-centering) Rigid type

Durchmesser Exzenterbohrung
Cam hole diameter

Der Durchmesser der Exzenterbohrung ist anpassbar. Bohrungen, die kleiner als die
,Standardbohrdurchmesser” in der Tabelle sind, werden im Oldham -Typ gebaut Bohrungen,
die gleich oder gréBer als die ,Standardbohrdurchmesser” und kleiner als die ,maximale
Lochgro3e” sind, werden in der starren Ausfiihrung erstellt. Bitte kontaktieren Sie uns, wenn

Sie GroBen bendtigen, die aulBerhalb der Spezifikation in der Tabelle liegen.

The diameter of the cam opening is customizable. Holes smaller than the 'standard hole size'in the table will be built
in the oldham type. Holes equal to or larger than the 'standard hole size' and smaller than the 'maximum hole size'
will be built in the rigid type. Please contact us if you need sizes outside the specification in the table.

H Y%
Exzentermalle Cam dimension [mm]
GroRe
Size B5 42 50 63 80
Standardbohrdurchmesser 6 8 12 14 14

standard bore size

Max. Bohrdurchmesser \V/
maximum bore size 17 20 23 28 36

Mindestdicke H
minimum thickness 6 7 8 9 11

21



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

Montage- und Einbauanweisungen
Installation and assembly instructions

suoiesypads
/ [9POIA 192npay
usuoneyyizads

/ 3||opowiaqgaIan

Montageanleitung Welle (WpC-0J-0J-CR)

Shaft installation instruction

dl9qeigey

Bitte gestalten Sie die Stltzstruktur fiir Eingangswelle und Ausgangswelle so, dass sowohl radiale als auch
axiale Belastungen aufgenommen werden. (Das Diagramm unten zeigt ein Beispiel) Die innere Schublast

wirkt sich auf den Exzenter aus. Exzenter vor moglicher axialer Bewegung sichern.

Please design the support structure for input shaft and output shaft so that both radial and axial loads are

supported. (Diagram below shows an example)
Inside thrust load has effect on the cam. Secure cam from the possible axial movement.

3|ge] suoisuswiq

(Buueaq dnse(3)
uol1eWISd A1
/(1967 saydsiise|3)

Abtriebswelle
Output shaft Eingangswelle

Input shaft

J3NepSUQR | Bunuydasaguenepsuaga

(1abepdney)

(Buueaq urepy)
UoeWIISa dJ17

o

OO
£S% 1O

yeys indut
1e peoj wnuwixen

Exzenter
Cam

3d|[emsbuebuig sap
ue bumsejag ajewixely | bunuypassg

Anforderung Befestigungsflansch wpc-0-0-CR)

Attachment flange requirement

Fir den Befestigungsflansch, der mit dem Flexgear in Kontakt
kommt, ist der Eckenradius gemal3 der nachfolgenden Tabelle

9JNIXYy Juswiydeln)y | uonewlojul yueduqgn|

E
vorzusehen, um Schaden zu vermeiden. 2% ¥
For the attachment flange that comes in contact with flex gear, please % §
build the corner radius according to the table below, in order to prevent A 22 =
damage. g

[mm] © E
Zeichen | - 35 42 50 63 80 5 3
em 2 3
D 245 | 29 34 42 55 : :
R 1.2 1.2 1.4 15 2 El
t 2 25 25 5 7 t 5 ¢
£Z%
. Z o3
Aufwarmlauf 2
Warm-up run g_ %
Nach der Montage ist ein ,Warmlauf” erforderlich, bevor mit Last/Drehmoment gefahren s °
werden kann. Der Zweck besteht darin, die Oberflache des Flexgears und des Hohlrads 255 =
gleichmdBig mit Fett zu beschichten, um eine ausreichende Leistung bei Last/Drehmoment zu 522 ¢
gewihrleisten. 555 3
[Zustandsbeispiele] § &
-Last Keine -
-Eingangsdrehzahl Beginnen Sie langsam mit 1.000 U/min oder weniger, beschleunigen Sie dann 358
und erreichen Sie 3.000 U/min 22§
-Testzeit Etwa 1 Stunde "E

+Ausgangsdrehwinkel  So gro3 wie mdglich

After assembly, “Warm-up run” is necessary before run with load / torque. S
The purpose is that, Flex gear & Internal gear surface to be coated with grease evenly,
in order to meet the enough performance with load / torque.
[Condition example]
-Load No load
-Input rotation speed  Start slowly from 1,000U/min or less, then accelerated and reached to 3,000U/min
‘Test time About 1 hour I

-Output rotation Angle As large as possible
FLEXWAVE Baureihe WP 22
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Motoranbau Motor installation procedure

*Dieses Modell ist nicht direkt an einen Motor angeschlossen. Notwendige Vorrichtungen sind kundenseitig vorzubereiten.
*This model is not directly attached to a motor. Necessary fixtures are to be prepared at the customer side.

Vorgang der Motormontage (WPU-0-01-CR)
Motor installation procedure

B Vorgehensweise 1 Procedure 1
-Befestigen Sie den Flansch am Motor -Attach the flange on to the motor
-Montieren Sie den Exzenter samt elastischen - Attach the input section assembly with elastic bearings to
Lagernam Motor the motor shaft

+Befestigen Sie die Einheit -Attach the unit

H i =g =N S=0x

il 7 |f

| S - = % e - - B -

il g | -

L /:_E Baugruppe Exzentﬁr « Mgttoorr

= input section assembly =11 Eﬂ’
Einheit
unit Flansch
flange
I Vorgehensweise 2 Procedure 2
-Befestigen Sie die Exzenterbaugruppe mit -Attach the input section assembly with elastic bearings
elastischen Lagern auf der Motorwelle to the motor shaft
-Befestigen Sie den Flansch am Motor -Attach the flange on to the motor
-Befestigen Sie die Einheit -Attach the unit
— o+—— Flansch
H flange —
H N [ = S=0p

I - A ”

T O e =

E — . Motor
sl B motor

gis _N | Baugruppe Exzenter

= | Eﬂ, input section assembly

Einheit
unit

|
|

Vorsicht bei der Installation Caution during installation

+ Wenden Sie beim Zusammenfiigen der Teile keine ibermaRige Kraft an
- Bitte vermeiden Sie Verkantungen bei der Montage der Antriebsseite

(Einsetzen des Motors in den Exzenter)

- Do not use excessive force while mating parts
- Please watch for tilting during input section assembly and motor
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Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

Kennwerte Characteristics Data

g7 g8
Losbrechdrehmoment Geschiossene Ausfuhrung, Closed typ) 2
Ratcheting torque INm] =
Untersetzungsverhaltnis Gsric;ge § %
e 35 42 50 63 80 g
50 120 220 340 650 1400
80 140 250 410 700 1600 EE
100 130 210 340 690 1300 28 oee
120 - 200 310 680 1200 £2 2%
160 - - 300 620 1000 g% i
Knickmoment (Geschlossene Ausfiihrung, Closed type) 25 F5
Buckling torque [Nm] z2 5
Untersetzungsverhéltnis Gsrgge o ﬂg
e 35 42 50 63 80 -
50~ 160 260 500 800 1700 3500 2 % m 2
588
Losbrechdrehmoment (Offene Ausftihrung, Open type) £52
Ratcheting torque [Nm] Ty
Untersetzungsverhaltnis Gsrgge § §
e 35 42 50 63 80 s
50 120 220 340 650 1400 g
80 140 250 410 700 1600 5 3
100 130 210 340 690 1300 3z £
120 - 200 310 680 1200 §§ =
160 - - 300 620 1000 53 ¢
Knickdrehmoment (Offene Ausfihrung, Open type) ° g
Buckling torque [(Nm] % 5
GroRe 2 3
Untersetzungsverhaltnis s 8 £
ratio 35 42 50 63 80 =i
50 ~ 160 180 350 590 1100 2400 ——
Beziehungsdiagramm von Intensitét und Lebensdauer é ° %
Relational diagram of intensity and life % g
18.0 a ©
\ | Knickdrehmoment Buckling torque S
16.0 ég § g
14.0 §§ g:’ §
s<5 3
e ¢ Lebensdauer des elastischen Lagers ; ; g
100 Life of elastic bearing a
| Losbrechdrehmoment

80 Ratcheting torque o= m<
v Ermudungsfestigkeit der Unterseite des Flexgear 2 g :
60 Fatigue strength of the bottom of the Flexgear 8 2 17)
Qo a o
(= o 5
= 2R
4.0 o =c
T Maximales Notfalldrehpoment g3

Emergency maximum torque g

des zuldssigen Drehmoments 1 betrdgt)

Load torque ratio(when average of allowable torque is 1)

T Zuldssiges maximales Drehmoment Allowable maximum torque
1 Durchschnitt des zuléssigen Drehmoments Average of allowable Torgme—
10° 108 107 108 10° 10"

0.0

eleq

Lastdrehmomentverhaltnis (wenn der Durchschnitt
solsiajorIRY) | UOIjE|BISUI J0JO1\

2MaMUUR)

Gesamtzahl der Umdrehungen der Eingangswelle [mal]
Total number of rotations of input shaft [times]

* Die Grafik basiert auf dem tatséchlichen Messwert. Nur als Referenz.
* The graph is based on actual measurement value. For reference only.
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Kennwerte Characteristics Data

Winkelubertragungsgenauigkeit

Transmission Angular Accuracy

1.0
Was ist die -
Winkelibertragungsgenauigkeit? ¢ cos et geaier]
&0
3=
Sie ist die Differenz zwischen der gemessenen $ 500 b ”W.|m,Hm,nnhnhmH,”.1,’,” REn AR ni
Winkelstellung der Abtriebswelle und der 54 | ”'”””””“HM W””M””
theoretischen Winkelstellung beim lastfreien g %_05 _
Drehen der Antriebswelle. i '
[a=
What is Transmission Angular Accuracy? ~10
It is the difference between the measured % Drehwinkel deliobtriebswe”e(Gf;d(; 360
output rotation angle and the theoretical Output shaft rotation angle (deg)
angle, while input shaft is rotated with no load.
[arc min]
Grol3
Untersetzungsverhaltnis grgee

Ratio

42 50 63 80

1.5 1.0 1.0 1.0

1.5 1.0 1.0 1.0

1.5 1.0 1.0 1.0

1.5 1.0 1.0 1.0

35
50 1.5
80 1.5
100 1.5
120 -
160 -

*Tabellenwerte sind Richtwerte.
Table values are reference values.

Hystereseverlust

Hysteresis Loss

Was ist Hystereseverlust?

Wenn bei feststehender Eingangswelle Hystercseverlust
wiederholt eine Drehmomentlast in Hysteresis Loss
wechselnder Richtung auf die Abtriebswelle

ausgelbt wird, verbleibt ein Restdrehwinkel,

Verdrehwinkel
Twisting angle

> Drehmoment

wenn das Drehmoment wieder bei Null liegt. 7
In diesem Zusammenhang ist der /

Hystereseverlust die Differenz zwischen dem
Vorwarts- und Ruckwartsdrehwinkel.

What is Hysteresis Loss?
When torque load is applied at the output shaft

Torque

[arc min]

GroBe
Size

42 50 63 80

2.0 2.0 2.0 2.0

1.0 1.0 1.0 1.0

1.0 1.0 1.0 1.0

1.0 1.0 1.0 1.0

in alternate direction repeatedly with input L

shaft fixed, there is residual twisting angle when Untersetzgngsverhaltms

torque is back to zero. it 35

In this context, hysteresis loss is the difference in 50 20

the forward and backward twisting angle. :
80 1.0
100 1.0
120 -
160 -

- 1.0 1.0 1.0

*Tabellenwerte sind Richtwerte.
Table values are reference values.



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
g7 g8
Maximales Verdrehspiel T2
Maximum Backlash [arc sec] g g B
. . . . GroRe z %
Was ist das maximale Verdrehspiel? Untersetzungs Size 2 v
In diesem Zusammenhang ist das maximale Ratio 35 42 50 63 80 =
\E/'erdrehspiellI das Abtriebsspiel fir die Oldham- 50 35 29 o5 20 16 ——
ingangswelle. 50 2%
(Das Spiel ist bei starrem Eingang gleich Null, da das e 22 '8 16 12 10 -3 1
Spiel beim Einrlicken des Getriebes gleich Null ist.) 100 18 15 13 10 8 % %’ éﬂ%ﬂ;f
What is Maximum Backlash? 120 - 12 10 8 6 =z
In this context, maximum backlash is the 160 - - 8 6 5 = == |
output backlash for oldham type input shaft. %gf ,§§
(Backlash is zero for rigid type input, because gé’ g8
gear engagement backlash is zero.) 38 %
Steifigkeit (Geschlossene Ausfiihrung, i T
K1---Federkoeffizient bei 0 ~ T, Drehmoment oy 28
quplette Baugruppe) ] Spring coefficientat 0 ~ T, toréque %_é é %
Stiffness (Closed type, Unit) K2---Federkoeffizient bei T, ~ T, Drehmoment =3 g%
Spring coefficient at T, ~ T, torque § %é
Was ist Steifigkeit? K3---Federkoeffizient bei T, . Drehmoment -
Spring coefficient at T, ~ torque ——
In diesem Kontext ist die Steifigkeit g 3
der Verdrehwinkel der Abtriebswelle 0 2 &
und der Federkoeffizient, wahrend die 0 . Ka §" g
Drehmomentbelastung auf die Abtriebswelle Kz 5 .
bei fixierter Antriebsseite wirkt. 3o : L
R i 3% %
What is Stiffness? z22 | ; §'§ &
In this context, stiffness is the output shaft 5L Ki ; i ég g
twisting angle and the spring coefficient, while - i i 5 §
torque load is applied to the output shaft with i ; 7 g
input side fixed. 0 : ; - o |
Ti  Lastmoment T2 z %
Load torque % %
Untersetzungs- : o GroBe 5 é
verhiltnis Ze;chen E'nhi't Size 5 g
Ratio em o 35 42 50 63 80 gZ%
- Ty Nm 2 39 7 14 29 : %
- T, Nm 6.9 12 25 48 108 : %
K X 10°Nm/rad 0.41 0.87 13 2.5 5.5 _W"%gf
K, X 10°Nm/rad 0.57 1.1 1.8 3.4 7.9 58 ¢
50 Ky X 10°Nm/rad 0.70 1.4 2.4 4.5 10 2 S 2
0, arcmin 17 15 1.9 1.9 18 S
6, arcmin 4.6 4.1 5.3 5.4 5.3 Ts8s|
K, x 10‘°Nm/rad 0.51 0.90 13 28 58 8283
80 K, x 10°Nm/rad 0.67 13 2.1 45 9.6 = 3
100 sz
Ks X 10*°Nm/rad 0.78 1.5 2.5 52 10.5 E
120 : 92 7
160 6, arcmin 1.3 1.5 1.9 1.7 1.7 gg %
0, arcmin 3.9 3.6 4.8 4.3 4.5 g 7
*In der Tabelle angegebener Durchschnittswert. 3

Average value shown in the table.
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ngh torque type B2  [Typ B2 fiir hohe Drehmomente|

Kennwerte Characteristics Data

Anlaufdrehmoment
Starting Torque

Was ist das Anlaufdrehmoment? *1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.
Erforderliches Eingangsdrehmoment, damit *1 For reference only. Torque value may vary depending on the condition.
die Ausgangsseite zu rotieren beginnt (keine

Last, Umgebungstemperatur: 25 °C)

What is Starting Torque?

Input torque needed forinput side to start
rotating (no load, ambient temperature : 25C)

M Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe Closed type, Unit
Offene Ausfihrung, Einfach geschlossene Baugruppe Open type, Simple unit

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des Rotationswiderstands von Lagern und
Oldichtungen auf der Eingangsseite.

*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of bearings and oil seals on the input side.

[cNm]
Untersetzungsverhaltnis Gsrgge
fatio 35 42 50 63 80
50 2.1 3.9 7.7 17 22
80 2.0 3.4 6.6 14 21
100 1.9 3.0 6.2 12 20
120 - 2.7 5.8 11 17
160 - - 5.3 10 16
Il Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung
Open type, Unit (hollow shaft) [cNm]
Untersetzungsverhaltnis Gsrgge
fatio 35 42 50 63 80
50 5.6 8.1 10.2 20.1 26.0
80 5.5 7.6 9.1 17.0 25.0
100 5.4 7.2 8.7 15.2 24.0
120 - 6.9 8.3 14.2 21.0
160 - - 7.8 13.2 20.0
M Offene Ausflihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung
Open type, Unit (input shaft) [cNm]
Untersetzungsverhaltnis Gsri(;ge
fatio 35 42 50 63 80
50 5.0 7.3 9.2 18.1 23.4
80 5.0 6.8 8.2 15.3 22.5
100 4.9 6.5 7.8 13.6 21.6
120 - 6.2 7.5 12.7 18.9
160 - - 7.0 11.8 18.0
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Abtriebsseitiges Anlaufdrehmoment
Output Starting Torque

Was ist das abtriebsseitige
Anlaufdrehmoment?

Erforderliches Ausgangsdrehmoment, damit
die Ausgangsseite zu rotieren beginnt

(keine Last, Umgebungstemperatur: 25 °C)

What is Output Starting Torque?

Output torque needed for output side to start
rotating (no load, ambient temperature : 25C)

*7 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je
nach Zustand variieren.

*1 For reference only. Torque value may vary
depending on the condition.

M Geschlossene Ausfihrung, Komplette Baugruppe Closed type, Unit
Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossene Baugruppe Open type, Simple unit

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des Rotationswiderstands von Lagern und
Oldichtungen auf der Eingangsseite.

*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of bearings and oil seals on the input side.

Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B

suonesydads
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(Nm]
Untersetzungsverhaltnis Gsric;ge
fatio 35 42 50 63 80
50 1.5 2.2 3.3 8.4 16
80 1.6 2.7 3.5 10 21
100 1.8 3.2 4.2 12 24
120 - 3.4 5.6 14 27
160 - - 6.6 20 38
M Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung
Open type, Unit (hollow shaft) INMm]
Untersetzungsverhaltnis Gsric;fée
fate 35 42 50 63 80
50 3.3 4.3 5.8 11.6 18.0
80 3.8 5.6 7.0 16.0 28.9
100 4.6 7.2 9.2 22.4 40.4
120 - 8.6 13.3 30.0 53.8
160 - - 19.4 54.4 99.3
M Offene Ausflihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung
Open type, Unit (input shaft) INm]
Untersetzungsverhaltnis Gsrgge
fatio 35 42 50 63 80
50 2.9 3.9 5.2 10.4 16.2
80 3.4 5.0 6.3 14.4 26.0
100 4.2 6.5 8.3 20.1 36.4
120 - 7.8 11.9 27.0 48.5
160 - - 17.5 48.9 89.4
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Kennwerte Characteristics Data

Leerlaufdrehmoment [cNm]
(Geschlossene Ausfiihrung, Untersetzungs- | . Drehzahl GroRe
Komplette Baugruppe) verhaltnis E'{;}%auntgfg{aetri‘é%hl Size
(Offene Ausflihrung, Ratio speed 35 42 50 63 80
Einfach geschlossenen Baugruppe) 500 U/min 3.8 6.4 10 18 38
No-load Running Torque 50 1000 U/min 4.9 7.7 12 22 54
(Closed type, Unit) 2000 U/min | 5.9 8.2 14 24 57
(Open type, Simple unit) 3500 U/min| 6.3 | 8.7 15 26 63
500 U/min 3.0 5.8 8.4 21 34
Was ist das 1000 U/min 3.7 7.4 10 24 41
Leerlaufdrehmoment? 80 2000 U/min| 46 | 80 | 12 | 25 | 47
Erforderliches Eingangsdrehmoment, 3500 U/min | 5.1 8.8 12 26 53
um den Betrieb ohne Last 500 U/min | 2.8 5.5 7.3 16 35
aufrechtzuerhalten (Durchschnittswert, 1000 U/min | 3.6 7.3 9.2 19 44
Umgebungstemperatur: 25°C) 100 2000 U/min | 43 | 7.9 | 12 | 22 | 54
What is No-load Running Torque? 3500 U/min | 4.6 8.8 13 23 57
Input torque needed to keep it 500 U/min - 5.0 5.9 14 34
running with no load (average 1000U /min _ 57 81 18 41
value, ambient temperature : 25C) 120 -
2000 U/min - 6.5 9.7 20 43
3500 U/min - 7.2 11 21 45
500 U/min - - 7.2 15 25
160 1000 U/min - - 8.9 19 30
2000 U/min - - 11 22 37
3500 U/min - - 11 22 40

*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des Rotationswiderstands
von Lagern und Oldichtungen auf der Eingangsseite.

*1 For reference only. Torque value may vary depending on the condition.

*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of bearings and oil
seals on the input side.
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Typ B2

fiir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
LR g9
Leerlaufdrehmoment [cNml ~Te
(Offene Ausflihrung, Komplette Untersetzungs- Drehzahl GSF_GBE o = |
_ . verhdltnis | Eingangsdrehzahl ize ER-
Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung) Ratio |npu%ro?ationspeed 35 42 50 63 80 z g
No-load Running Torque 500 U/min 11.0 | 16.5 | 22.4 | 34.1 | 40.5 2"
(Open type. Unit (hollow shaft)) . 1000 U/min | 11.9 | 19.2 | 26.1 | 39.5 | 45.0 g
. 2000 U/min 13.0 | 21.7 | 28.9 | 44.4 | 49.7 Bk 85 |
\Ilvas IIStfdash o 3500 U/min | 15.0 | 21.7 | 33.0 | 51.5 | 58.8 22 -
eerlaufdrehmoment? 500 U/min | 10.3 | 13.5 | 229 | 347 | 515 &% &
Erforderliches Eingangsdrehmoment, . 1000 U/min | 11.7 | 14.9 | 23.4 | 38.2 | 60.0 e’ S2
um den Betrieb ohne Last 2000 U/min | 12.4 | 17.0 | 25.6 | 41.7 | 63.0 — -
aufrechtzuerhalten (Durchschnittswert, 3500 U/min | 127 1 193 1 296 | 444 | 675 3 ,‘gg
Umgebungstemperatur: 25°C) 500 U/min | 10.3 | 15.8 | 20.9 | 37.3 | 535 &3 &-
What is No-load Running Torque? 100 1000 U/min | 11.6 | 17.3 | 24.2 | 41.5 | 55.0 es
Input torque needed to keep it 2000 U/min | 13.1 | 20.2 | 25.8 | 49.4 | 60.0 S|
running with no load (average 3500 U/min | 13.7 | 21.0 | 27.5 | 54.8 | 685 25 ©¢
value, ambient temperature : 25C) 500 U/min _ 128 | 235 | 346 | 38.0 ;Té “§ %
120 1000 U/min - 13.3 | 26.3 | 39.0 | 42.3 g ég
2000 U/min | - | 15.2 | 30.4 | 47.5 | 46.7 s
3500 U/min - 18.7 | 34.7 | 51.7 | 51.9 g g |
=3 3
500 U/min - - 21.5 | 28,5 | 47.5 § 2
. 1000 U/min | - - | 233|300 | 535 e
3 3
2000 U/min - - 27.0 | 32.6 | 56.4 Ed g
3500 U/min | - - 1291 [354]637
*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren. §§ é
*1 For reference only. Torque value may vary depending on the condition. ﬁg §
szz
5%z 5|
38 8
s<5 3
2E85
ic 52
m;::. @ %
§2 7
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Kennwerte Characteristics Data

Leerlaufdrehmoment
(Offene Ausfiihrung, Komplette
Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung)

No-load Running Torque
(Open type, Unit (input shaft))

Was ist das
Leerlaufdrehmoment?
Erforderliches Eingangsdrehmoment,
um den Betrieb ohne Last
aufrechtzuerhalten (Durchschnittswert,
Umgebungstemperatur: 25°C)

What is No-load Running Torque?

Input torque needed to keep it
running with no load (average
value, ambient temperature : 25C)

[cNm]
Untersetzungs- Drehzahl GroBe
verhltnis | Eingangsdrehzahl S
Ratio Input rotation speed | 35 42 50 63 80
500 U/min 4.4 8.1 122 | 17.7 | 26.3
50 1000 U/min 5.3 8.8 13.8 | 19.4 | 28.0
2000 U/min | 6.2 9.2 15.2 | 23.8 | 30.0
3500 U/min | 6.5 9.8 17.0 | 25.8 | 30.5
500 U/min 4.8 7.6 13.6 | 23.1 | 304
80 1000 U/min 5.6 8.3 15.1 | 23.1 | 32.0
2000 U/min | 6.0 9.2 16.2 | 25.4 | 36.0
3500 U/min | 5.7 9.6 17.1 | 25.7 | 39.0
500 U/min 5.1 8.8 13.4 | 22.2 | 30.0
100 1000 U/min 5.7 9.8 14.3 | 23.1 | 31.7
2000 U/min | 5.6 10.5 | 16.3 | 24.7 | 36.5
3500 U/min | 5.7 11.2 | 16.4 | 29.6 | 38.0
500 U/min - 7.4 11.7 | 15.7 | 31.7
120 1000 U/min - 8.6 13.9 | 16.7 | 35.0
2000 U/min - 10.5 | 15.9 | 17.6 | 38.5
3500 U/min - 11.0 | 18.1 | 19.3 | 40.0
500 U/min - - 9.8 14.1 | 20.0
160 1000 U/min - - 11.9 | 15.8 | 22.7
2000 U/min - - 13.4 | 16.9 | 26.0
3500 U/min - - 15.1 18.6 | 27.5

*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.

*1 For reference only. Torque value may vary depending on the condition.



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
§EEQ
Wirkungsgrad o8 2k
. 3]
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) 283§
. . ~ ™
(Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossenen Baugruppe) -
Efficiency (Closed type, Unit) (Open type, Simple unit) ° 3
2 &
g 2
Die prozentuale Belastung (%) ist das - Percentile Load (%) is equal to load torque 2"
. o divided by allowable average torque. Z
Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige - Ambient temperature : 25°C |
durchschnittliche Drehmoment. *1 These diagrams represent the average value o5 5%
of the 22 28
. K 3 B§
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement. 2 55
*1 Diese Di llen den Mittel q <chlich *2 Charts does not show effects due to rotation 8> <&
iese Diagramme stellen den Mittelwert der tatsachlichen resistance of bearings and oil seals on the :
Messung dar. input side. AR
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des ig 82
Rotationswiderstands von Lagern und Oldichtungen auf 22 %2
der Eingangsseite. €s z
3585
AE
55 32%
gz
WPU-35-50 WPU-35-80 67;—
£ ¥
= 3
100 100 s 3
500 U/min e 500 U/min 3 2
90 | e 1000 U/min 90 [ e 1000 U/min 5 3
e 2000 U/min e 2000 U/min g'- §
~. 80 [ === 3500U/min . 80 [ === 3500 U/min 5 3
) o b —~ - ||
3 70 //_ & 70 et §§ g
Q o 3 &
T 0 / o 60 23 ¢
£ 50 //// 2 50 ER
ae] 73
- 2 1
7 7
& 30 © 30 R
C c Z 3
=) S EN
x 20 < 20 8 &
= = o g
= 10 = 10 2 8
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100 a |
Prozentuale Belastung [%] Percentile Load Prozentuale Belastung [%)] Percentile Load g E3
WPU-35-100 i
583 =
100 258 g
e 500 U/min e28 2
90 [ = 1000 U/min 2 2 7
e 2000 U/min 3 @
~. 80 [ e 3500 U/min
O
© 70 — s=g5|
Q 59 3%
T 60 28 5%
© §« g
g 40 g
0 o0 =
S 30 23 3
e 8 5
2 5 8 2
~ g 7
= 2
= 1 g
0 20 40 60 80 100 @

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load
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Kennwerte Characteristics Data
Wirkungsgrad

(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
(Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossene Baugruppe)

Efficiency (Closed type, Unit) (Open type, Simple unit)

Die prozentuale Belastung (%) ist das
Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige
durchschnittliche Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der
tatsdchlichen Messung dar.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen
aufgrund des Rotationswiderstands von Lagern und
Oldichtungen auf der Eingangsseite.

WPU-42-50

100

@ 500 U/min
90 [ e 1000 U/min
e 2000 U/min

80 [ e 3500 U/min
70 %
60

50 ///
/-
30 //

L4

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load

WPU-42-100
100

500 U/min
90 | e 1000 U/min
e 2000 U/in
80 [ e 3500 U/min

70

60

o L
30 '//

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load

33

- Percentile Load (%) is equal to load torque divided by

allowable average torque.
- Ambient temperature : 25C

*1 These diagrams represent the average value of the

actual measurement.

*2 Charts does not show effects due to rotation
resistance of bearings and oil seals on the input side.

WPU-42-80

100

@ 500 U/min

90 ] e 1000 U/min
e 2000 U/min
80 [ === 3500 U/min

Y
o é//

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load

WPU-42-120

100

500 U/min
90 | e 1000 U/min
e 2000 U/min
80 [ e 3500 U/min

70

60

o M
30 //

[ 4

Wirkungsgrad [%] Efficiency

20

1
0 0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
£5¢8
Wirkungsgrad S5
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) ~° 5
(Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossene Baugruppe) -
o =
- . : . 3 g
Efficiency (Closed type, Unit) (Open type, Simple unit) 5 g
g 2
Die prozentuale Belastung (%) ist das . Per_centile Load (%) is equal to load torque g
Lastdrehmoment geteilt durch das zul3ssige i"“g,ed tbty a“OV"atble A torque.
P, - Ambient temperature : —c =
durchschnittliche Drehmoment. ) ent temperature &% £5
U b temperatur: 25°C 1 These diagrams represent the average value 2 23
mge Uth emperatur. . o of the actual measurement. 53 &3
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der tatsachlichen 2 charts does not show effects due to rotation 52 &%
Messung dar. . . . resistance of bearings and oil seals on the e” =3
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des input side. 8
Rotationswiderstands von Lagern und Oldichtungen auf 2= Zh
der Eingangsseite. 52 22
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
(Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossene Baugruppe)

Efficiency (Closed type, Unit) (Open type, Simple unit)

Die prozentuale Belastung (%) ist das

Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige

durchschnittliche Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der

tatsachlichen

Messung dar.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen

aufgrund des Rotationswiderstands von Lagern und

Oldichtungen

auf der Eingangsseite.
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-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by

allowable a

verage torque.

-Ambient temperature : 25C

*1 These diagrams represent the average value of the

actual me

*2 Charts does not show effects due to rotation
resistance of bearings and oil seals on the input side.

asurement.
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Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
g7 g8
Wirkungsgrad 2838
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) -2
(Offene Ausfiihrung, Einfach geschlossene Baugruppe) g = |
Efficiency (Closed type, Unit) (Open type, Simple unit) § i
Die prozentuale Be|a5tung (%) ist das - Percentile Load (%) is equal to load torque divided 3 °
Lastdrehmoment geteilt durch das zuldssige by allowable average torque. g
durchschnittliche Drehmoment : Ambient temperature : 25¢ ECEAE
urcnsc o *1 These diagrams represent the average value of g8 g
Umgebungstemperatur: 25C the actual measurement. ~% 5F
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der tatsdchlichen *2 Charts does not show effects due to rotation 52 &%
Messung dar. resistance of bearings and oil seals on the input 8> 2%
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des side. 3
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. . m =
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad

(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung)

Efficiency (Open type, Unit (hollow shaft))

Die prozentuale Belastung (%) ist das
Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige

durchschnittliche Drehmoment.

Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der
tatsachlichen Messung dar.
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-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
allowable average torque.

-Ambient temperature : 25C

*1 These diagrams represent the average value of the

actual measurement.
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Wirkungsgrad

(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung)

Efficiency (Open type, Unit (hollow shaft))

*Die prozentuale Belastung (%) ist das
Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige
durchschnittliche Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

* 1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der
tatsachlichen Messung dar.
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-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
allowable average torque.
-Ambient temperature : 25C
*1 These diagrams represent the average value of the
actual measurement.
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Typ B2

fir Hohe
Drehmomente

High torque
type B
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung)
Efficiency (Open type, Unit (hollow shaft))

Die prozentuale Belastung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
allowable average torque.

Lastdrehmpment geteilt durch das zulassige | ~.° temperature : 25C
durchschnittliche Drehmoment. *1 These diagrams represent the average value of the

Umgebungstemperatur: 25C actual measurement.
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der

tatsachlichen Messung dar.
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Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
€538
Wirkungsgrad "§38
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung) =
Efficiency (Open type, Unit (hollow shaft)) g §
Die prozentuale Be|astung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by 3 N
: allowable average torque. =
Lasfdr'ehmoment ge.tel.lt durch das . Ambient temperature - 25°C |
zulassige durchschnittliche Drehmoment. *1 These diagrams represent the average value of the ﬂg% gg
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement. ~2 5B
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der =5 £
tatsachlichen Messung dar. B \g
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung)
Efficiency (Open type, Unit (hollow shaft))

Die prozentuale Be|a5tung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
Lastdrehmoment geteilt durch das .f\lrfgivsr?tl‘i:r‘éeprjr%etjfergEE;C

zulassige durchschnittliche D';ehmoment' *1 These diagrams represent the average value of the
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement.

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der

tatsachlichen Messung dar.
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Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
€538
g gz
78 2%
Wirk d fiit
irkungsgra 838
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung) =
Efficiency (Open type, Unit (input shaft)) g §
2
£ L
Die prozentuale Be|astung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by 5
o
Lastdrehmoment geteilt durch das allowable average torque. §
lissige durchschnittliche Dreh t -Ambient temperature : 25C —
zulassige durchschnittliche ';e moment. *1 These diagrams represent the average value of the oF g8
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement. ~E 28
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der 5% ig
tatsachlichen Messung dar. e” <%
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad

(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung)

Efficiency (Open type, Unit (input shaft))

Die prozentuale Belastung (%) ist das
Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige

durchschnittliche Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der
tatsachlichen Messung dar.

WPU-42-50
100
500 U/min
90 | e 1000 U/min
e 2000 U/min
_ 80 [ === 3500 U/min
2
@ 70
o
o 60
g 50
T 40
()]
& 30
C
=)
x 20
= 10
0 20 40 60 80 100
Prozentuale Belastung [%] Percentile Load
WPU-42-100
100
e 500 U/min
90 [ e 1000 U/min
e 2000 U/min
_ 80 [ e 3500 U/min
2
@ 70
o
i 60 /
g0 /
g 40
2
2 30
c
2 20
= 10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load

-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by

allowable average torque.
-Ambient temperature : 25C

*1 These diagrams represent the average value of the
actual measurement.

WPU

100
90

(o]
o

70
60
50
40
30
20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10

WPU
100
9
80
70

Efficiency

60
50
40
30
20

Wirkungsgrad [%]

10

-42-80

@ 500 U/min

[| e 1000 U/min
e 2000 U/min
s 3500 U/min

0 20
Prozentuale Belastung [%]

40 60 80 100
Percentile Load

-42-120
| | === 500U/min
@ 1000 U/min
s 2000 U/min
[[| === 3500 U/min
é
e
Vo
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load



Typ B2

fir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
g7 g8
Wirkungsgrad "§38
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung) =
Efficiency (Open type, Unit (input shaft)) g §
Die prozentuale Belastung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by 3 N
Lastdrehmoment geteilt durch das zuldssige ~ @'/0wable average torque, v
durchschnittliche Dreh +Ambient temperature : 25C S
urchschnittliche Dre momeont' *1 These diagrams represent the average value of the ﬂg% %f%
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement. ~E 28
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der 52 E%
tatsichlichen Messung dar. &7 23
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Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad

(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung)

Efficiency (Open type, Unit (input shaft))

Die prozentuale Belastung (%) ist das

Lastdrehmoment geteilt durch das zulassige

durchschnittliche Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der
tatsachlichen Messung dar.

WPU-63-50

100

500 U/min

90 | = 1000 U/min
e 2000 U/min
80 e 3500 U/min

70

60

50

40

30

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%)] Percentile Load

WPU-63-100

100

e 500 U/min
90 [ e 1000 U/min
e 2000 U/min

80 [ e 3500 U/min

= —
60

A
40

30 //

L4

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load

WPU-63-160

100

e 500 U/min
90 [ e 1000 U/min
e 2000 U/min
80 [ e 3500 U/min

70
60

50

40

30

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%)] Percentile Load

45

WPU-63-80

-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
allowable average torque.
-Ambient temperature : 25C
*1 These diagrams represent the average value of the
actual measurement.

100

90
80

e 500 U/min
[| e 1000 U/min
s 2000 U/min
w3500 U/min

70

60

50
40

30

20

Wirkungsgrad [%] Efficiency

10
0

20

40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%)] Percentile Load

100
e 500 U/min
90 | e 1000 U/min
e 2000 U/min
. 80 [ e 3500 U/min
2
o 70
o
L 60
§. 50
©
T 40
()]
wv
g 30 7
35
< 20
=
10
0 20 40 60 80 100

Prozentuale Belastung [%] Percentile Load



Typ B2

fiir Hohe
Drehmomente
High torque
type B
£8%%
2282
: 2z 2
Wirkungsgrad “g38
. . - ~ o
(Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe mit Vollwellenausfiihrung) ~
Efficiency (Open type, Unit (input shaft)) ° 3
2
2 2
o o
) ) . B
Die prozentuale Belastung (%) ist das -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by § ’
Lastdrehmoment geteilt durch das zuldssige ~ 2'\©wable average torque. °
durchschnittliche Dreh t -Ambient temperature : 25C -
urchschnittiiche Lre mome? : *1 These diagrams represent the average value of the oF 2%
. 8o 28
Umgebungstemperatur: 25C actual measurement. A2 85
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert der €2 52
. . 3 g L\g;i
tatsachlichen Messung dar. e” =3
35 2%
S 22
z5 &8
WPU-80-50 WPU-80-80 %% g
s 2z
100 100 E
e 500 U/min e 500 U/min R |
90 | == 1000 U/min 90 H e 7000 U/min EEE T
e 2000 U/min i === 2000 U/min c x o 5
> 80 [ e 3500 U/min 5 80 7| = 3500 U/min ::;é €&
5 70 & 70 :g g8
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5 40 T g 2
o 5 2
%” 30 2 30 -
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10 = 0 g 3
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Flat type D
Modellnomenklatur Reducer Model Nomenclature

WP

U

35

50

CD

Serienname
Series name

WPAusfiihrung

WP Series

Typ
type

C : Komponenten - Einbausatz
Component type

S:

Einfach geschlossene

Baugruppe
Simple unit type

U : Komplette Baugruppe
Hohlwelleneinheit

Unit type

Hollow unit

@ Verflgbarkeit Availability

Ratio matrix

GroBe

Untersetzungsverhaltnis

50

80 | 100

120

35

42

Frame size

50

63

80

GroBe
Size
35
42
50
63
80

Untersetzungs-
verhéltnis
Ratio

50

80

100

120

Code’

Code
CcDh
CDH
SD

SDH

*Einzelheiten zu den Codes finden Sie
in der Tabelle der Abmessungen.
For the code details, please
check the Dimensions Table.

Getriebe Spezifikationen Reducer Specifications

Nennausgangs- Maximal Notstopp- Nenn- Maximal
|| PSR drehmo?ner?t Ausgangas)grr’;irfﬁsoment Drehmoment |eingangsdrehzahl Eingar?glsrgraeﬁzahl Lebensdauer
GroRe | verhéltnis
Size Ratio  |Nominal output| Maximum output | Emergency Nominal — |Maximum input| .
R torque torque stop torque input speed speed e
[Nm] [(Nm] [(Nm] [U/min] [U/min] [Std.]
50 3.7 12 24
35 80 5.4 16 29 3000 8500
100 5.4 19 31
50 11 23 48
80 15 29 52
7
42 100 6 37 55 3000 300
120 16 37 55
50 17 39 69
80 24 51 75
>0 100 28 57 76 3000 6500 7000
120 28 57 76
50 27 69 127
80 44 96 147
63 100 47 110 152 3000 2600
120 47 110 152
50 53 151 268
80 82 212 334
80 100 96 233 359 3000 4800
120 96 233 359

*1 Das Untersetzungsverhaltnis muss mit der Formel auf der vorherigen Seite unter

Verwendung des R-Werts in dieser Tabelle berechnet werden.
*2 Der maximal zuldssige Wert bei einer Eingangsdrehzahl von 2000 U/min.
*3 Das maximale Drehmoment beim Starten und Stoppen.
*4 Das maximale Drehmoment bei StoBeinwirkung.
*5 Die maximal durchschnittliche Eingangsdrehzahl.
*6 Die maximale Eingangsdrehzahl.
*7 Die Lebensdauer bei einer Eingangsdrehzahl von 2000 U/min und
Nennausgangsdrehmoment.

using R value in this table.
*2 The maximum allowable value at the input rotation speed of 2000U/min

*3 The maximum torque when starting and stopping.

*4 The maximum torque when it receives shock.

*5 The maximum average input speed.

*6 The maximum input speed.

*7 The life time at the input rotation speed of 2000 U/min and nominal
output torque.

*1 Reduction ratio is to be calculated by the formula in the previous page,



Flacher
Typ D

Flat type D

MaBtabelle Dimensions Table PP
8. N =
:':8 =
5258
5253
Geschlossene Ausfihrung, - | Gewicht | Tragheitsmoment 238
. GroBe| weight Moment of inertia 55
Komponenten - Einbausatz Size e <10 %kgm? -
Closed Type, Component 35 | 0062 0.0226 : 5
42 0.10 0.0565 : &
WPC-[1-11-CD 50 0.16 0.113 L5
63 0.26 0.342 &
80 0.57 1.18 _
LF LG S &%
LH 34
LJ 2
= 3
s s P ——
£ 2%
g - EE
NI % €3 I E ~N g g
SR s 2|3 = 3|
) il =T 5585
1 N« ]
55 8a
Y mg
X -
iz % |
Gofe | A | 1B LE LF G | LH LJ LK N W | w | LT =
35 44 50 11 65 | 45 | 14 - 0.3 6 35 - M3 g g
3 =)
42 54 | 60 | 125 | 75 5 1.7 - 0.3 8 35 - M3 : g
50 62 70 14 8 6 2 33 | 03 12 | 35 | 65 | M3 g g
63 75 85 17 10 7 2 33 | 04 | 12 | 35 | 65 | M3 -
80 100 | 110 | 22 13 9 25 | 44 | 05 12 | 45 8 M4 53 22 |
£8 32
g5 8¢
Grofe | sa | sB | sc | sD | SE | SF | X | C¥ | CZ | m | ST | su T
35 17 11 | 235 | 11 17 4 6.5 1 38 8 35 | M3 -
42 | 195 | 11 27 15 21 5 75 1 45 8 45 | M3 27|
50 24 16 32 20 26 | 52 8 15 | 53 8 45 | M3 i3
63 30 20 40 24 30 | 63 10 | 15 | 66 8 55 | M3 g "
80 41 30 52 32 40 | 86 | 13 2 86 10 | 65 | M4 .

*Die InnenmafBe von CX, CY, CZ sind empfohlene MaBe.  *Inner dimensions of CX, CY, CZ are recommended dimensions.
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Flat type D
MaRtabelle Dimensions Table

)

Geschlossene Ausfiihrung, | Gewicht | Tragheitsmoment
GroRe Weight Moment of inertia
Komplette Baugruppe Size % X107kgm?
Closed Type, Unit 35 0.33 0.0227
42 0.43 0.0565
WPU-[1-1-CD 50 0.61 0.113
63 1.1 0.343
80 2.2 1.18
LE
LF LH
LG L Y
&
—
S
z HENEE
= I FINEE:
ASS Y o S| e
o!
LJ LM
LK
[mm]
Gsrgée LA LB LC LD LE LF LG LH LJ LK LM\ N LU
35 49 | 55 | 31 | 425 | 25 | 23 | 05 2 5 | 148 | 17 6 3.5
42 56 | 62 | 38 | 495 | 265 | 245 | 05 2 5 | 163 | 1.7 | 10 | 35
50 64 | 70 | 45 | 58 | 297 | 277 | 05 2 5 | 188 | 17 | 12 | 35
63 79 | 85 | 58 | 73 | 371 | 341 | 05 3 55 | 236 | 26 | 18 | 35
80 104 | 112 | 78 | 96 | 43 | 40 1 3 55 | 306 | 25 | 18 | 45
GoBe | 'sa | sB | sc | D | SE | SF | CY | cZ | m sU
35 25 12 11 11 17 4 1 38 10 M3 X 6 M3
42 27 14 11 15 | 21 1 45 8 M5 X 8 M3
50 34 18 16 | 20 | 26 | 52 | 15 | 53 8 M6 X 9 M3
63 42 | 24 | 20 | 24 | 30 | 63 | 15 | 66 8 M8 X 12 M3
80 57 | 32 | 30 | 32 | 40 | 86 2 86 10 M8 X 12 M4

* Die InnenmaBe von CY, CZ sind empfohlene MaRe.

*Inner dimensions of CY, CZ are recommended dimensions.



Geschlossene Ausfiihrung, | Gewicht | Tragheitsmoment
GroBe Weight Moment of inertia
Komplette Baugruppe Size @ X10%kgm’
Closed Type, Unit 35 0.46 0.0228
42 0.63 0.0571
WPU- [ - (] -CDH 0| oo | ofs
63 1.6 0.344
80 3.0 1.18
LE
LG LF .
=5
! p—
e
HEEE: ws  g|S|33
a Lf %
i
LJ LN
LK
LM GroRe O-ring
Size A B
35 | 345 %08 53
42 540 563
50 548 570
63 560 585
80 580 5115
(mm]
Gsrgée LA | IB | IC | D | LE | LF | LG | LH | L | L |M|LIN|N/L
35 64 | 70 | 49 | 48 | 22 | 215 | 05 | 25 | 39 | 49 | 129 | 28 | 6 | 35
42 74 | 80 | 59 | 56 |227|222| 05 | 25 | 14 | 37 | 134 | 28 | 8 | 35
50 84 | 90 | 69 | 64 | 268 245 | 23 | 25 | 43 | 48 | 163 | 28 | 8 | 35
63 | 102 | 110 | 84 | 80 | 315|294 | 2.1 35 | 55 | 185 | 34 | 10 | 45
80 | 132 | 142 | 110 | 106 | 37 | 342 28 | 3 | 25 | 6 |205| 35 | 10 | 55
Grofle | sa | sB | sc | sD | SE | SF|Cz | m ST sU
35 42 | 30 | 11 | 11| 17 38 | 8 M3x5 | M3
42 50 | 34 | 11 | 15 | 21 | 5 | 45 | 10 | M3x6 | M3
50 60 | 40 | 16 | 20 | 26 | 52 | 53 | 8 M4 X7 | M3
63 73 | 52 | 20 | 24 | 30 | 63 | 66 | 8 M5x8 | M3
80 % | 70 | 30 | 32 | 40 | 86 | 86 | 8 | M6x10 | M4

* Die Innenmafe von CZ sind empfohlene Mal3e.

*Inner dimensions of CZ are recommended dimensions.

FLEXWAVE Baureihe WP
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Flat type D
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)

Flat type D
MaRtabelle Dimensions Table

Offene Ausf[jhrung, ) Gewicht | Tragheitsmoment
. GroRe Weight Moment of inertia
Einfach geschlossene Baugruppe Size % X107kgm?
Open type, Simple unit 35 0.31 0.0233
42 0.43 0.0578
WPS-[1-[1-SD 50 0.54 0.114
63 0.93 0.347
80 2.0 1.20
LE
LF LH
LG O-ring
!
S
YUl =
E E = g N % E
aly ¥ s g|s 33
O
Cq
B &
<&
v Y e
rofle ;
Size O-ring
35 | 38.0x0.8
42 | 45.0X%X 0.8
50 | 55.0 X 1.2
63 | 68.0X 1.2
80 | 86.0x 1.2
[mm]
GSr_bBe LA LB LC LD LE LF LG LH LJ N
ize
35 43 70 50 49 17.5 15.5 2.4 2 15.7 8 M3 X 4.5
42 52 80 61 59 18.5 16.5 3 2 16.9 12 M3 X 4.5
50 61.4 90 71 69 19 17 3 2 17.8 12 M3 X 4.5
63 76 110 88 84 22 20 33 2 21.6 12 M4 X 6
80 99 142 114 110 27.9 23.6 3.6 4.3 27.3 12 M5 X 8
Gofe | sa | sB | sc | SF | cA | o | CcZ | v | cw | m | ST | sU
35 64 11 17 4 0.3 1 36.5 1.6 31 8 3.5 M3
42 74 15 21 5 0.3 1 43.5 2 37 12 35 M3
50 84 20 26 5.2 0.3 1.5 53 2 44 12 3.5 M3
63 102 24 30 6.3 0.3 1.5 66 2 56 12 4.5 M3
80 132 32 40 8.6 0.5 2 84 2 72 12 5.5 M4
*CV. CW. Die Innenmafle von CY, CZ sind empfohlene Mal3e. *Inner dimensions of CV, CW, CY, CZ are recommended dimensions.



Flacher
Typ D

Flat type D

.. 3@5%
Offene Ausfuhrung, . Gewicht | Trdgheitsmoment oy
. . GroBe|  weight Moment of inertia 5
Komplette Baugruppe mit Hohlwellenausfiihrung Size e X10%gm? . g\
Open type, Unit (hollow shaft) 35 0.49 0.0839 : 2
42 0.66 0.180 : &
WPU-[1-11-SDH 50 0.84 0.352 L5
63 1.4 0.940 &
80 2.8 3.47 _
LG LF LH g3 g%
L L L S &%
M-¢ST -
53|
S583|
55 Sa
3% B |
INPUT SHAFT FOR 35242 %g 4
33 S
[mm] s g
GroRe ¢ |
toa | LA | LB | LC [ WD | LE | IF | IG | lH | U | K| L |IP]|LlQ | IR B
35 | 43 | 36 | 52 | 70 | 455|195 | 12 | 14 | 65 | 75 | 9 | 25 | 55 | 65 - g
42 | 52 | 45 | 62 | 80 | 48 | 205 | 12 |155| 7 | 85 | 10 | 25 | 55 | 65 ERE
50 | 614 | 50 | 73 | 90 | 42 | 215| 5 |155| 7 | 85 | 105 | - - - ]
63 | 76 | 60 | 87 | 110 | 465 | 24 | 6 | 165| 6 | 105|105 | - - - ———
80 | 99 | 75 | 114 | 142 | 55 | 286 | 7 | 194 | 75 | 19| 12 - - - EEH
R ga %
el sa | s8 | sC | sD | SE | SF | m | ST su N LT s °
35 | 64 - 14 | 20 | 74 | 36 | 8 | 35 M3 8 |M3x45 ¢35X55 o = |
42 | 74 | - 19 | 25 | 84 | 45 | 12 | 35 M3 12 M3 X 45, ¢ 35X 6.5 22
50 | 84 | 255 | 21 | 30 | 95 - 12 | 35 M3 X 6 12 |M3 X 45,6 35X 6.5 5 °
jw)
63 | 102 | 335 | 29 | 38 | 115 | - 12 | 45 M3 X 6 12 | M4 x6,¢45x%85 8
80 | 132 | 48 | 41 | 54 | 147 | - 12 | 55 M3 X 6 12 |M5x8,¢55%x76 |
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Flat type D
Lebensdauerberechnung (Elastisches Lager)
Life estimation (Elastic bearing)

Lebensdauer des elastischen Lagers

Life span for the elastic bearing

M Beispiel fir einen Betriebszyklus T, | i
Operation cycle example Arbeitsdrehmoment ' T, 3
Working torque } T, | T,
| Zeit
| ! Time
Ny L N3
Ausgangsdrehzahl N4
Output rotati .
cpebg T ML b [t ] zeit
Time

(® Berechnungsformel fiir die Eingangsdrehzahl
Calculation formula for output torque

Durchschnittliches

Ausgangsdrehmoment Tao Nm Tao=3
Average output torque

Rpe | Ty e | Tof oot e £ T
Nt +n,steeen t,

Spitzenwert des
Ausgangsdrehmoments Tmo Nm
Peak output torque value

Tmo = GroBter unter 7,, 7,, === 7T,
Tmo = Largest among Ty, Ty, -+~ T,

Bitte stellen Sie sicher, dass das Spitzenausgangsdrehmoment unter dem maximalen
Ausgangsdrehmoment in der Spezifikationstabelle liegt.
Please make sure the peak output torque is below the maximum output torque in the specification table.

@ Berechnungsformel fiir die Eingangsdrehzahl
Calculation formula for input speed

Durchschnittliche _ Nt +n,oteeen, .
Abtriebsdrehzahl nao | U/min nao= —
Average output rotation speed Lttt et i,

Spitzenausgangsdrehzahl | | | y/min 770 = GréBter unter 77, 7z, =+* 11,
Peak output rotation speed nmo = Largest among ny, ny, - n,

Durchschnittliche
Eingangsdrehzahl nai | U/min nai=nao x R (R = Verhaltnis) (R = ratio)
Average input speed

Spitzeneingangsdrehzahl

Peslk gt Spee velle nmi | U/min  nmi= nmo x R (R = Verhaltnis) (R = ratio)

Bitte stellen Sie sicher, dass die Spitzenantriebsdrehzahl unter in der Spezifikationstabelle
angegebenen maximalen Eingangsdrehzahl liegt.
Please make sure the peak input speed value is below the maximum input speed in the specification table.

(3 Bauteillebensdauer fir das elastische Lager
Calculation formula for life span

Bauteillebensdauer fiir das

: Tar \3 [ nar
elastische Lager Lhe h Lhe = 7000 X | — —_—
Part life span for the elastic bearing Tao nai
Nenndrehmoment Nennausgangsdrehmoment in der Spezifikationstabelle
. Tar Nm . . e
Rating torque Nominal output torque in the specification table

Nenn-Eingangsdrehzahl

Rating input rotation speed nar | U/min | 2000 U/min

53



Flacher
Typ D

Flat type D

Lebensdauerberechnung (Hauptlager) $2 49
. . . . . 6 N =
Life estimation(Main bearing) L 5%
22 =3
<89
Modellauswahl / Lebensdauer model selection / Life estimation ey
0]
M Spezifikation Hauptlager (Kreuzrollenlager) Main bearing specification(Cross roller bearing) s =
T D
& &
q q 2 o
Tel&gﬁlfggerﬁgltﬂggser Abstand Dynamische Tragzahl | Statische Tragzahl | Zuldssiger Moment | Momentsteifigkeit g %
Ausfuhrung GroBe | pitch circle diameter | Offset Basic dynamic | Basic staticload | Allowable Moment
Series Size | of the bearing rollers load rating rating moment rigidity
Dm L C Co Mal Km LEE f;—‘%
m m N N Nm X 10*Nm/rad 5&% 2a
35| 0.0335 0.0090 5620 6540 36.5 7.35 g3s &%
42 | 00410 0.0095 6340 8170 55.8 8.02 388 &3
WPU-[J-J-CD | 50 0.0493 0.0105 10400 13300 91.0 13.5 §
63 0.0615 0.0128 15800 21100 156 277 zC =&
80 0.0815 0.0130 24400 35600 313 66.0 %% ig
35| 0.0505 0.0062 7110 10200 74.0 14.4 £3 8%
42| 00598 | 0.0066 10900 15200 124 19.7 es =
WPU-[I-J-CDH 50 0.0708 0.0077 17200 24700 187 40.1 2
63 0.0856 0.0092 25100 37400 258 71.5 5z o=
80 0.114 0.0106 43300 67600 580 188 gg é%
35| 00512 0.0111 8010 11400 37.0 8.86 g 5%
42 0.0614 0.0112 7370 10900 62 20.8 = g
WPS-[1-[1-SD | 50 0.0715 0.0114 8030 12800 93 22.5 &
63 0.0869 0.0128 14300 24500 129 333 E 7 B
= 3
80 0.113 0.0181 23700 42500 290 84.5 s 32
35| 00512 0.0166 8010 11400 37.0 8.86 e
42 0.0614 0.0177 7370 10900 62 20.8 z §
WPU-[J-[1-SDH 50 0.0715 0.0179 8030 12800 93 22.5 g
63 0.0869 0.0213 14300 24500 129 333 g Z g';'i
80 0.113 0.0257 23700 42500 290 84.5 55 €
M Externe Kraft |
External load S
WPU- - [-CD WPU- (J- [1-CDH WPS- (- [-SD WPU- [J- [1-SDH 5 g B
5 5
L L L El
Lr L ﬁ F g &
| L = C e
22 35
Fr £ 25 32
4 &7 . : e | it
\ [a) &) =) 23 2 ¢
- | Fa & S
= -
u| C> L o = -
g
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Flat type D

Maximale Last an der Eingangswelle
Maximum load at input shaft

Bearing specification (Open type, Unit)

M Lagerspezifikation (Offene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)

Lager A LagerB
Bearing A Bearing B
Dynamische . Dynamische .
Ausfihrung |Gote|  Tagaahl | StatscheTraguahl | Brrogy - | SiticheTegzahl| 2| b
Series Size | Basic dynamic load rating Basic dynamic load rating
rating rating
C Co C Co
N N N N mm | mm
35 4000 2470 4000 2470 16.0 | 20.0
42 4300 2950 4300 2950 16.0 | 22.5
WPU-[J-[0-SDH | 50 4500 3450 4500 3450 145 | 18.0
63 4900 4350 4900 4350 155 | 21.8
80 8800 8500 6400 6200 17.0 | 285
Lager A —
Bearing A Lager B
> Bearing B
e s

Bl Maximale Last (Durchschnittliche Eingangsdrehzahl: 2000U/min, Lebensdauer : 7000h)

Maximum load (Average input rotation speed : 2000U/min, Life span : 7000h)

800

WPU-[]-[1-SDH

=35

—1)

700

e 50
— 63

600

500

400

300

200

Radialkraft Fr [N]

Radial load

100 +

100 200

300 400

Axialkraft Fa [N]

Axial load




Schmierstoffinformationen  /ubricant information

SChmIerfett Grease

Sumiplex MP Nr.2 (SUMICO LUBRICANT CO., LTD.) Sumiplex MP No.2 (SUMICO LUBRICANT CO., LTD.)
Betriebstemperaturbereich:

S Operating temperature range:0-40°C(ambient temperature)
0-40 °C (Umgebungstemperatur).

Schmierfettanwendung Grease application

Bitte wenden Sie die Schmierfettmengen gemaR der nachfolgenden Tabelle an.
Please apply grease according to the table below.

M Schmierfettanwendung Grease application

- Die Menge des unter C angewendeten Schmierfetts ist in Abhangigkeit von der Montageausrichtung
anzupassen. Bei Einheitenausfiihrungen ist C bereits mit der gleichen Menge Schmierfett wie bei der horizontalen
Montage befiillt.

- Bei vertikaler Auf-/Abwartsbewegung sollten 50 % des Raums zwischen der Antriebsbaugruppe und der
Gehauseinnenwand mit Fett gefillt sein.

- Sollte die Fettmenge aufgrund der Gehdusekonstruktion nicht ausreichen, kontaktieren Sie uns bitte. (gl
- The quantity of grease applied to C should Anwendungsmenge Applied part
kd)_e a(g_justed depending on the mounting  Gr3Re C C

irection. Size g (Vertikal (Vertikal
C of the unit type product is already & 5 ﬁg{{;‘gﬂ{;’ﬁ Q/aCh_Oblem nvaCh U{féte,m e
filled with the same quantity of grease as erticalup | Verticaldown
horizontal mounting. 35 0.2 0.2 3 4 > 0.2
-For vertical up/down, 50% of the space 42 0.3 0.3 5 6 7 0.3
between input assy and casing inner wall 50 0.4 0.4 8 9 11 04
should be filled with grease.
-If the amount of grease is not sufficient 63 0.8 0.8 16 19 21 0.8
due to case design, please contact us. 80 1.5 1.5 36 42 48 1.5

M Position der Schmierfettaufbringung Grease application location
| WPC-D-D -CD | | WPU-D-D-CD | Fiillen Sie 50 % der

Gehiuse Gehiuse Volumenliicke

Casing Fiillen Sie 50 % der Volumenliicke Vorab
Fill 50% of the gap in volume aufgetragen N Y ;
D ———=—5 Pre-applied ] HI Ll
A ) ;
%

Vertikal nach
7 | unten n ['L—Il/
: l;l] , [ Vertical
L [

Vertikal
ff | nach unten

\“F=

down
. . Ei,n%gngsabsch .
1 input section assembly Antriebsbaugruppe nittshatigruppe Antriebsbaugruppe
Eingangsabschnittsbaugruppe [input section assembly + [ I ‘
i t Vertikal nach i LJ !
1z 1 o —— oben ’ .,i .} - - Vertial
— — fas Vertical "y 4 M L7 [} nach oben
=3 up = Y o\ T ‘
= x :
Horizontal Gehiuse \ Fiillen Sie 50 % der Volumenliicke Horizontal N Fillen Sie50%
Horizontal Gehause der Volumenlicke
| | | | Fillen Sie 50 % der
Gehause Fillen Sie 50 % der Volumenliicke Gehduse  Volumenliicke

|- Vorab
aufgetragen

[ |

c e 5

Eingangsabsch

nittsbaugruppe Antriebsbaugruppe
il I T —T
u / | |
é H

1) @
m A/
= =
Eingangsabsch ~ / Antriebsbaugruppe
nittsbaugruppe —
s

H |
T

Fillen Sie 50 %
Gehduse dLerrVqulmenIL‘fcke

Fillen Sie 50 % der Volumenliicke FLE)\ UIHVE Baureihe WP
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Flat type D
Befestigungsanforderungen Attachment fixture requirement

M Befestigungsanforderungen Attachment fixture requirement

| WPC-0J-0-CD | | WPU-OJ-0-CD |
(L[ ¢ A (L[ e 1 = ]
) g
T 19 2
9 hé ol Welle ‘| |::} T %g Welle
B EHE = Shaft ¥ 55
g g 2 L —I L— 3 &)E)g
: HE e = £l 7 5
L B B2 K 4% § % )
¢ 2/ ! %,
Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm] Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm]
Gsr.OBe 35 42 50 63 80 Grofe | 35 42 50 63 80
ize Size
a 0.015 | 0.015 | 0.018 | 0.018 | 0.023 a 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025
b 0.010 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.020 b 0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016
C 0.013 | 0.013 | 0.015 | 0.018 | 0.020 C 0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024
d 0.015 | 0.015 | 0.018 | 0.018 | 0.023
e 0.015 | 0.015 | 0.018 | 0.018 | 0.023
f 0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016
g 0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024
WPU-[1-1-CDH | [ WPS-J-J-SD_|
L] a I
o [©l_¢v [
ehduse E
— E» %/’ ‘\%4]3 ) 'r'/ Gehduse
=7 { Ion i 7 O T
h SN0 l 24 (L[ ¢ 4

W
elle Welle
ot
vy |

Empfohlene Toleranzh§

Empfohlene ToleranzH7
Empfohlene Toleranz H7

L Empfohlene Toleranz g

W

7.

Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm] Montagetoleranz Mounting Tolerance [mm]
GroRe Grol3e
. 35 42 50 63 80 . 35 42 50 63 80
Size Size
a 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025 a 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025

b 0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025

C 0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024 0.020 | 0.020 | 0.020 | 0.025 | 0.025

0.012 | 0.012 | 0.014 | 0.016 | 0.016

Do N |T

0.016 | 0.020 | 0.024 | 0.024 | 0.024
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DrehmomentUbertragung Transmitting Torque fEC8
o N =
a2 =3

CRS)

Verschrauben Das Anzugsdrehmoment der Schrauben entnehmen Sie bitte T3 %

Boltin der untenstehenden Tabelle. J

& Please refer to the table below for the bolt tightening torque. — S =
5 5

Anzugsdrehmoment fur Schrauben : 8

Tightening torque for bolts 3 =

SchraubengréBe Bolt size M3 | M4 | M5 | M6 | M8 | M10 ’

Anzugsdrehmoment [Nm] |Tightening torque 1.9 4.3 8.7 15 36 71

Empfohlene Schraube: Festigkeitsklasse tiber 12,9 25 2B

Recommended bolt : Strength rating above 12.9 §§ 2g

Schraubenspezifikationen und Ubertragungsdrehmoment EER T

(Geschlossene Ausfiinrung, Komplette Baugruppe) %§

Bolt specifications and Transmitting torque (Closed type, Unit) a

Abtriebsflanschbefestigung (WPU-[J-[J-CD) Output flange attachment 25 T8 B

GroBe Size 35 42 50 63 80 =222

SchraubengréBe Bolt size M3 M5 M6 M8 M8 32 3%

Anzahl der Schrauben Bolt count 10 8 8 8 10 T8

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 25 27 34 42 57 =

Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 8.7 15 36 36 E

Drehmomentibertragung [Nm] Transmitting torque 58 141 252 566 960 35 8%
23 23

Hohlrad - Befestigung (WPU-[J-[-CD) Internal gear attachment %;T g%

2 =9

Grole Size 35 42 50 63 80 S

SchraubengréRe Bolt size M3 M3 M3 M3 M4 s

Anzahl der Schrauben Bolt count 6 10 12 18 18 —

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm]|Bolt PCD 49 56 64 79 104 g 3

Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 1.9 4.3 2 2

Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque 68 130 178 330 757 : 2

: 3

Abtriebsflanschbefestigung (WPU-[J-[J-CDH) Output flange attachment : :

Grofe Size 35 42 50 63 80 iz ¥

SchraubengréRe Bolt size M3 M3 M4 M5 M6 28 2

Anzahl der Schrauben Bolt count 8 10 8 8 8 53 3

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 42 50 60 73 96 22 g

Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 4.3 8.7 15 g 2

Drehmomentubertragung [Nm] Transmitting torque 78 116 194 382 713 ® g

§ g

Hohlrad - Befestigung (WPU-[1-[]-CDH) Internal gear attachment g g

GroBe Size 35 42 50 63 80 2 8

SchraubengréBe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5 E 5

Anzahl der Schrauben Bolt count 6 8 8 10 10 ]

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] [Bolt PCD 64 74 84 102 132 °

Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7 x7 TF

Drehmomentibertragung [Nm] Transmitting torque 89 137 156 412 864 2583
<o mL‘%

Hohlrad - Befestigung ?%’; 5<
a AN
¥ Internal gear attachment g 5
Hohlrad - Befestigung = DX —
Internal gear attachment g 3
Abtriebsflanschbefestigung g 3
Output flange attachment / Z 3
Abtriebsflanschbefestigung o
Output flange attachment Gl
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Drehmomentubertragung Transmitiing Torque

Drehmoment[jbertragung(Geschlossene Ausfiihrung, Komponenten - Einbausatz)
Bolt specifications and Transmitting torque (Closed type, Component)

Befestigung Flexgear Flex gear attachment

GroBe Size 35 42 50 63 80
Schraubengrof3e Bolt size M3 M4 M4 M5 M6
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 8 8 8 10
Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 17 19.5 24 30 41
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 4.3 4.3 8.7 15
Drehmomentibertragung [Nm] Transmitting torque 32 63 78 157 380
Hohlrad - Befestigung Internal gear attachment

Grofe Size 35 42 50 63 80
Schraubengrof3e Bolt size M3 M3 M3 M3 M4
Anzahl der Schrauben Bolt count 6 8 12 12 12
Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 44 54 62 75 100
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 1.9 4.3
Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque 61 100 172 209 485

Hohlrad - Befestigung
Internal gear attachment \

[ B
i

(LI

Befestigung Flexgear —
Flex gear attachment

Drehmomentubertragung(Offene Ausfiihrung)
Bolt specifications and Transmitting torque (Open type)

Befestigung Flexgear Flex gear attachment

Grofe Size 35 42 50 63 80

SchraubengroBe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5

Anzahl der Schrauben Bolt count 8 12 12 12 12

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 64 74 84 102 132
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7

DrehmomentUbertragung [Nm] Transmitting torque 119 206 234 495 1037
Hohlrad - Befestigung Internal gear attachment

GroRe Size 35 42 50 63 80

Schraubengrofe Bolt size M3 M3 M3 M4 M5

Anzahl der Schrauben Bolt count 8 12 12 12 12

Teilkreisdurchmesser Schrauben[mm] |Bolt PCD 43 52 61.4 76 99

Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 1.9 1.9 1.9 4.3 8.7

Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque 80 145 171 369 778

Befestigung Flexgear
Flex gear attachment N |

Befestigung Flexgear

Hohlrad - Befestigung

Flex gear attachment AN Hohlrad - Befestigung ] o . tachment
M ¥ Internal gear attachment ] nternat gear attachmen
[}

| A1

—d
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Montage- und Einbauanweisungen £359
. . . g N =
Installation and assembly instructions 2138
a2 =3
. hy % o}
Montageanleitung Welle (wpc-0-0-c0) 3s
Shaft installation instruction ~
. e - . 2 =
Bitte gestalten Sie die Stltzstruktur fiir Eingangswelle und Ausgangswelle so, dass sowohl radiale als auch iz
axiale Belastungen aufgenommen werden. (Das Diagramm unten zeigt ein Beispiel) Die innere Schublast 5 §
wirkt sich auf den Exzenter aus. Exzenter vor moglicher axialer Bewegung sichern. g 7
Please design the support structure for input shaft and output shaft so that both radial and axial loads are
supported. (Diagram below shows an example) —
Inside thrust load has effect on the cam. Secure cam from the possible axial movement. EEl
Abtriebswelle J jH:? s = |
Output shaft [ = Eingangswelle 53 £28
m_t(]: ﬂ Input shaft 83 &%
N 5 HO—{O] s =3
il B 11 N < | 2
) e el
Exzenter =252
5;; com £38
J - %g
.. 3z 2 |
Aufwarmlauf %
Warm-up run §§ 2
Nach der Montage ist ein ,Warmlauf” erforderlich, bevor mit Last/Drehmoment gefahren § §
werden kann. Der Zweck besteht darin, die Oberflache des Flexgears und des Hohlrads 2
gleichmallig mit Fett zu beschichten, um eine ausreichende Leistung bei Last/Drehmoment —
zu gewshrleisten. § g
[Zustandsbeispiele] = g
+Last Keine 3z
-Eingangsdrehzahl Beginnen Sie langsam mit 1.000 U/min oder weniger, beschleunigen Sie dann und % z
erreichen Sie 3.000 U/min °
-Testzeit Etwa 1 Stunde 87 £3
-Ausgangsdrehwinkel  So groB wie méglich 3553
After assembly, “Warm-up run” is necessary before run with load / torque. 55 g
The purpose is that, Flex gear & Internal gear surface to be coated with grease evenly, 2 ¢
in order to meet the enough performance with load / torque. 2z -
>

[Condition example]

-Load No load

-Input rotation speed  Start slowly from 1,000U/min or less, then accelerated and reached to 3,000U/min
+Test time About 1 hour

-Output rotation Angle As large as possible

eie SONSMBIORIRYD
DMUUDY
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Flat type D
Kennwerte Characteristics Data

WinkelUbertragungsgenauigkeit

Transmission Angular Accuracy

10
Was ist die -
Winkellibertragungsgenauigkeit? = c os iyl
Es handelt sich um die Differenz zwischen 8% (I
dem gemessenen Ausgangsdrehwinkel 5 oo HIHHW'"”‘H' R ”'.,'.h‘,;Hl’mﬂ“ﬂm‘lrr‘ ””’ ””””ww“
und dem theoretischen Winkel, wahrend § ¢ m
die Eingangswelle ohne Last gedreht wird. £ Z -05 s
What is Transmission Angular Accuracy? 2
It is the difference between the measured output —1.00 ‘ 180 270 360
rotation angle and the theoretical angle, while Dgh‘t”'“fg#ggrrég{'g?-"awne'fee((dGéa)d)
input shaftis rotated with no load. o I e
[arc min]
Untersetzungs- GréBe
verhaltnis Size
Ratio 35 42 50 63 80
50 2.0 2.0 1.5 1.0 1.0
80 1.5 1.5 1.0 1.0 1.0
100 1.5 1.5 1.0 1.0 1.0
120 - 1.5 1.0 1.0 1.0

*Tabellenwerte sind Richtwerte.
Table values are reference values.

Hystereseverlust

Hysteresis Loss

Verdrehwinkel
Twisting angle

Was ist Hystereseverlust? A
Wenn bei feststehender
Eingangswelle wiederholt eine
Drehmomentlast in wechselnder
Richtung auf die Abtriebswelle

ausgelbt wird, verbleibt ein

Hystereseverlust
Hysteresis Loss

> Drehmoment

61

Restdrehwinkel, wenn das / o

Drehmoment wieder bei Null liegt.

In diesem Zusammenhang ist der

Hystereseverlust die Differenz

zwischen dem Vorwarts- und ,

Rickwartsdrehwinkel. [arc min]

What is Hysteresis Loss? Untersetzungs- G;gge

When torque lqad i; applied at the output_shaft Ve,ggat:toms 35 42 50 63 80

in alternate direction repeatedly with input

shaft fixed, there is residual twisting angle when 50 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0

ltoraue is back tﬁ zero. l - 80 1.5 1.5 1.0 1.0 1.0

n this context, hysteresis loss is the difference in

the forward and backward twisting angle. 100 1.5 1.5 1.0 1.0 1.0
120 - 1.5 1.0 1.0 1.0

*Tabellenwerte sind Richtwerte.
Table values are reference values.
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A
5535
28 g.g
Maximales Verdrehwinkel s
Maximum Backlash [arc sec] il
. . . . Groe r% 5
Was ist das maximale Verdrehspiel?  Uneretaungs Size : g
In diesem Zusammenhang ist das maximale Ratio 35 | 42 | 50 | 63 | 80 ef? %
Verdrehspiel das Abtriebsspiel fiir die Oldham- 50 27 | 27 | 18 16 16 °
Eingangswelle. 80 17 1 17 | 11 10 | 10
(Das Spiel ist bei starrem Eingang gleich Null, da das 100 13 13 9 8 8 B 2B B
Spiel beim Einrlicken des Getriebes gleich Null ist.) 120 i 11 - 7 7 §§ %’é
What is Maximum Backlash? S8 5s
In this context, maximum backlash is the output - Eg
backlash for spline type input shaft. (Backlash is E

zero for rigid type input, because gear engagement —

backlash is zero.) §§" s
Steifigkeit ) K1---Federkoeffizient bei O ~ T, Drehmoment E
(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) Spring coefficient at 0 ~ T, torque -
Stiffness (Closed type, Unit) K2---Federkoeffizient bei T, ~ T, Drehmoment

Spring coefficient at T, ~ T, torque

ue Buniseag sjewixeyy [BUNUYd3ICIINEPSUIGST]

Was ist Steifigkeit? (3Federkoeffizient bei T ~ Drehmoment ife
In diesem Kontext ist die Steifigkeit §§_§
der Verdrehwinkel der Abtriebswelle L : Ks gé
und der Federkoeffizient, wahrend die Kz | ’
Drehmomentbelastung auf die Abtriebswelle - 2 —
bei fixierter Antriebsseite wirkt. ] : 23
What is Stiffness? g ‘é Ki 2 g
In this context, stiffness is the output shaft twisting = : ; s g
angle and the spring coefficient, while torque load %’ §
is applied to the output shaft with input side fixed. : : 3
’ T Te 5z % |
Lastmoment Load torque gg z
Un\t/tzrrshe_;ﬁlrlﬂr;gs- Ze_ichen Einhgit Gsrgge 3% %
Ratio em ot 35 42 50 63 80 " g
- I Nm 2 3.9 7 14 29 ji -
- T, Nm 6.9 12 25 48 108 % §
K, x 10*“Nm/rad 0.39 0.66 1.1 2.2 4.6 é g;
K, X 10*“Nm/rad 0.47 0.75 1.4 2.6 5.1 é éS)
50 K X 10*“Nm/rad 0.52 0.82 1.4 2.7 5.6 2 |
0, arcmin 1.7 2.0 22 2.2 2.2 iE 28
6, arcmin 5.0 5.5 6.3 6.4 7.2 iz” %“rgv
K, X 10*Nm/rad 0.44 0.86 16 29 6.2 ¢
80 K, x 10°Nm/rad 0.60 1.0 1.9 32 6.5 ¢
100 K X 10*Nm/rad 0.72 1.0 1.9 3.1 6.5 n&:’ r?
120 6, arcmin 1.6 16 15 1.7 1.6 8 3
0, arcmin 4.0 4.1 4.6 5.2 57 % "
*In der Tabelle angegebener Durchschnittswert. g

Average value shown in the table.
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S

Kennwerte Characteristics Data

Anlaufdrehmoment (Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)

Starting Torque (Closed type, Unit)

Was ist das Anlaufdrehmoment?

Erforderliches Ausgangsdrehmoment,
damit die Ausgangsseite zu

rotieren beginnt (keine Last,
Umgebungstemperatur: 25 °C)

What is Starting Torque?

Input torque needed for input side to start
rotating (no load, ambient temperature : 25C)

Abtriebsseitiges Anlaufdrehmoment

(Geschlossene Ausfiihrung,
Komplette Baugruppe)
Output Starting Torque(Closed type, Unit)

Was ist das abtriebsseitige
Anlaufdrehmoment?
Erforderliches Ausgangsdrehmoment,
damit die Ausgangsseite zu

rotieren beginnt (keine Last,
Umgebungstemperatur: 25 °C)

What is Output Starting Torque?

Output torque needed for output side to start
rotating (no load, ambient temperature : 25C)

[cCNm]
Untersetzungs- GroBe
verhaltnis Size
Ratio 35 42 50 63 80
50 7.0 11 14 17 26
80 6.8 9.5 13 24 26
100 6.4 9.4 11 14 20
120 - 8.1 9.3 14 20

*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des
Rotationswiderstands von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.

*1 For reference only. Torque value may vary depending on the
condition.

*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of
bearings and oil seals on the input side.

[Nm]
Untersetzungs- GroBe
verhaltnis Size
Ratio 35 42 50 63 80
50 1.2 3.6 4.4 5.8 13
80 1.6 3.9 7.2 13 26
100 1.7 5.7 8.6 9.4 23
120 - 4.2 8.1 10 30

*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des
Rotationswiderstands von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.

*1 For reference only. Torque value may vary depending on the
condition.

*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of
bearings and oil seals on the input side.

[cNm]
Leerlaufdrehmoment Untersetzungs- | Eingangsdrehzahl Grofe
(Geschlossene Ausfiihrung, verhdltnis - | Input rotation ol
Komplette Baugruppe) ratio speed 35 | 42 | 50 | 63 | 80
. 500U/min 3.4 7.5 9.2 17 35
No-load Running Torque ,
2000U/min 5.0 8.5 13 18 39
Was ist das 3500U/min | 5.4 11 14 22 38
Leerlaufdrehmoment? 500U/min | 3.2 | 76 | 10 | 20 | 35
Erforderliches Eingangsdrehmoment, 80 1000U/min | 4.0 | 8.7 | 12 | 21 38
um den Betrieb ohne Last 2000U/min 4.8 8.9 14 22 39
aufrechtzuerhalten (Durchschnittswert, 3500U/min | 5.2 | 11 14 | 24 | 38
Umgebungstemperatur: 25°C) 500U/min | 3.2 | 7.1 | 11 21 36
What is No-load Running Torque? 100 1000U/m!n 40 | 82 13 23 39
Input torque needed to keep it 2000U/min 4.7 8.4 14 24 39
running with no load (average 3500U/min | 5.1 9.7 14 25 38
value, ambient temperature : 25°C) 500U/min - 6.7 | 9.8 23 40
120 1000U/min - 8.1 12 24 41
2000U/min - 8.4 13 26 41
3500U/min - 8.4 13 26 39

*1 Nur als Referenz. Der Drehmomentwert kann je nach Zustand variieren.
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen aufgrund des Rotationswiderstands von
Lagern und Oldichtungen auf der Eingangsseite.

*1 For reference only. Torque value may vary depending on the condition.
*2 Charts does not show effects due to rotation resistance of bearings and oil seals

on the input side.
63



Wirkungsgrad(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
Efficiency (Closed type, Unit)

-Die prozentuale Be|a5tung (%) ist -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
das Lastdrehmoment geteilt durch allowable average torque,

. st +Ambient temperature : 25C
das ZU|aSS'ge durchschnittliche *1 These diagrams represent the average value of the
Drehmoment. actual measurement.
Umgebungstemperatur; 25C *2 Charts does not show effects due to rotation

resistance of bearings and oil seals on the input side.
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert
der tatsdchlichen Messung dar.
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen
aufgrund des Rotationswiderstands
von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.

WPU-35-50 WPU-35-80
100 100
e 500 U/min e 500 U/min
90 | e 1000 U/min 90 | e 1000 U/min
e 2000 U/min e 2000 U/min
. 80 f{ === 3500U/min . 80 === 3500 U/min
2 2
© 70 o© 70
o o
& 60 — o 60 —
¥ 50 '§ 50
3 40 T 40
a 2 /
g 30 = 30
£ 20 2 20
S =
10 = 10
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Prozentuale Belastung [%] Percentile Load Prozentuale Belastung [%] Percentile Load
WPU-35-100
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Flat type D
Kennwerte Characteristics Data

Wirkungsgrad(Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
Efficiency (Closed type, Unit)

-Die prozentuale Be|a5tung (%) ist -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by

; allowable average torque.
das Lastdrehmoment geteilt durch - Ambient temperature - 25

das zuldssige durchschnittliche *1 These diagrams represent the average value of the
Drehmoment. actual measurement.
Umgebungstemperatur: 25C *2 Charts does not show effects due to rotation

resistance of bearings and oil seals on the input side.
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert

der tatsachlichen Messung dar.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen
aufgrund des Rotationswiderstands
von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.
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e 500 U/min e 500 U/min
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Typ D

Flat type D

T
5538
28 g.g
. .. ~ 3
kaungsgrad (Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe) oy
[}
Efficiency (Closed type, Unit) il
g =
3 o
: 2
-Die prozentuale Belastung (%) ist -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by § %
das Lastdrehmoment geteilt durch allowable average torque. g 7
q l3ssi q hschnittliche +Ambient temperature : 25C ®
as zulassige durchschnittli *1 These diagrams represent the average value of the
Drehmoment. actual measurement. —
Umgebungstemperatur; 25C *2 Charts does not show effects due to rotation o5 ?g;
resistance of bearings and oil seals on the input side. nE gg
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert S
der tatsachlichen Messung dar. g3 &8
*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen =3
aufgrund des Rotationswiderstands @
von Lagern und Oldichtungen auf der sz =5 ||
. . L D Yo
Eingangsseite. 52 553
g3 &%
5225
es Tz
@
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Flat type D
Kennwerte Characteristics Data

Wirku ngsgrad (Geschlossene Ausfiihrung,Komplette Baugruppe)
Efficiency (Closed type, Unit)

-Die prozentuale Be|a5tung (%) ist -Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
das Lastdrehmoment geteilt durch allowable average torque.

. s -Ambient temperature : 25C
das ZU|aSS'ge durchschnittliche *1 These diagrams represent the average value of the
Drehmoment. actual measurement.
Umgebungstemperatur: 25C *2 Charts does not show effects due to rotation

resistance of bearings and oil seals on the input side.
*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert

der tatsdchlichen Messung dar.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen
aufgrund des Rotationswiderstands
von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.
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Wirku ngsgrad (Geschlossene Ausfiihrung, Komplette Baugruppe)
Efficiency (Closed type, Unit)

-Percentile Load (%) is equal to load torque divided by
allowable average torque.
-Ambient temperature : 25C
*1 These diagrams represent the average value of the
actual measurement.
*2 Charts does not show effects due to rotation
resistance of bearings and oil seals on the input side.

Die prozentuale Belastung (%) ist
das Lastdrehmoment geteilt durch
das zulassige durchschnittliche
Drehmoment.
Umgebungstemperatur: 25C

*1 Diese Diagramme stellen den Mittelwert
der tatsdchlichen Messung dar.

*2 Die Diagramme zeigen keine Auswirkungen
aufgrund des Rotationswiderstands
von Lagern und Oldichtungen auf der
Eingangsseite.
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Gearhead type

Modellnomenklatur

Reducer Model Nomenclature

WP

G

35

90

CR

8AA5

- . - H
Serienname Typ GroBe  Unlerselzungs-  Code Montagecode
Series name type Size Ratio Code Mount code
WP Baureihe G : Getriebekopf 35 50
WP Series Gearhead type 42 80
50 100
63 120
80 160
@ Verfligbarkeit Availability
Ratio matrix
0} ntersetzungsverhaltnis *1 Der Montagecode variiert je nach Motorauswahl. Weitere
E Grofe >0 80 100 120 160 Informationen finden Sie im ,Reduzierer-Auswahltool”
GEJ 35 auf unserer Website. Alternativ kénnen Sie uns auch fir
© 42 weitere Informationen kontaktieren.
s *1 Mount code varies depending on the motor selection.
50 Please refer to the 'Reducer Selection Tool' found on our
63 website for further details, or alternatively please contact
30 us for more information.

Getriebe Spezifikgtionen

Reducer Specifications

*3 *4 *5 *6
Maximales .
N - Nenn- M [
- Unterseﬂtzu.ngs— C?Pe%amuzgn?gr?ts dfeuhsr?\?)?‘r?g;\t eingan;srlinrehzahl Eingar?g);(;graeﬁzahl —elemsEELEs
Gsrgfée veRrgatli'gns Nominal output | Maximum output Nominal  |Maximum input Life
R torque torque input speed speed
[Nm] [Nm] [U/min] [U/min] [Std.]
50 7 23
35 80 10 30 3000 8500
100 10 36
50 21 44
80 29 56
42 100 37 70 3000 7300
120 31 70
50 33 73
80 44 96
50 100 52 107 3000 6500
120 52 113
160 52 120 10000
50 51 127
80 82 178
63 100 87 204 3000 5600
120 87 217
160 87 229
50 99 281
80 153 395
80 100 178 433 3000 4800
120 178 459
160 178 484

*2 Der maximal zuldssige Wert bei einer Eingangsdrehzahl von

2000 U/min.

*3 Das maximale Drehmoment beim Starten und Stoppen.
*4 Die maximale durchschnittliche Eingangsdrehzahl.

*5 Die maximale Eingangsdrehzahl.

*6 Die Lebensdauer bei einer Eingangsdrehzahl von 2000 U/min  torque.
und Nennausgangsdrehmoment..

*2 The maximum allowable value at the input rotation speed of 2000U/min
*3 The maximum torque when starting and stopping.
*4 The maximum average input speed.
*5 The maximum input speed.

*6 The life time at the input rotation speed of 2000 U/min and nominal output



MaRBtabelle Dimensions Table

Getriebekopf
Gearhead Type

@ Motormontage Precautions

Hohlrad - Befestigung

Internal gear attachment = :3
A
Abtriebsflanschbefestigung e
Output flange _ ,37,7,,,f
attachment
|| D
1

Verwenden Sie beim Anbringen von Gerdteteilen am Abtriebsflansch die mitgelieferten
O-Ringe oder ergreifen Sie eigene Mallnahmen zur Verhinderung von Fettaustritt.

When attaching equipment parts to the output flange, use the supplied O-rings or implement your own grease

leakage prevention measures.

Ein kontinuierlicher Betrieb in einer Drehrichtung oder ein kleiner Oszillationswinkel kdnnen zu

Schmierungsfehlern fihren.

Continuous operation in one direction or small oscillation angle may cause lubrication failure.

WPG-35- [ 1 -CR-8 [ | (Eingangswellendurchmesser = 8)

(Input shaft diameter = 8)

81.5 [x1)

545 (1)

35

4 25 155 (% 1) L-MLX 9 (¥ 1)

0-ring
$29% 90.5

52 (1)

g

— —— |

LT
®50
)sd\

B 5 (% 1)

ALY
~

O
A
5/,

J

|
]
1

73
56 h1
®31
B11H7
i
T

$30(G7) [%1)
[
\ L\
N

L

T

y
\

0t

95

*1 Die Lange ist motorabhangig.
*1 The length depends on the motor.

5 (1) [ #8(G7) [ 1)
32 1) PLE (% 1)

FLEXWAVE Baureihe WP

Getriebekopf

Gearhead
type
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Gearhead type
MaRtabelle Dimensions Table

WPG-42- (] -CR-8 [] (Eingangswellendurchmesser = 8)

(Input shaft diameter = 8)

84.5 (x 1)
29 55.5 (% 1)
0-ring 4 1 2% 155 (% 1) LoMEX9 [ 1)

6345 60.8
6-M5x 10 52 (% 1)

S

215° 30°

@50

— M p——
L =
- T I f(fﬁ \
2l sle ii N | = { o
s[3|9| g N 0 ! o \ y
2 ||t 3 e
=4 |- NV
| p/\¥,/
L
5 (1) ®8(G7) (% 1)
195 32 (%) PL6 (% 1)

*1 Die Lange ist motorabhéangig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.

WPG-42- [] -CR-14 [ (8<Eingangswellendurchmesser = 14)

(8<Input shaft diameter = 14)

89.5 [#1) L-M5x 11 (% 1)

29 60.5 (1)
0-ring b 14 30 16.5 (1) 65 (% 1)

®345X ¢0.8
— 1 %
[ 1 = ~N
] 1 /\9\/ \

5 (%1) ‘\

i

79
38
L]
i
Hi
L

®63 h7
10 H7

medl
qIL'_
|11
e H
®50(G7) (% 1)
Z
[ [

5 (% 1) B14(GT) (% 1)
EX 35 (1) #70 (1)

*1 Die Lange ist motorabhangig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.



Getriebekopf

Gearhead
type

LFLO
2282
H 30 N =
WPG-50- [ 1 -CR-8 [| (Eingangswellendurchmesser = 8) 153
. S Y]
(Input shaft diameter = 8) 7223
52
87 (x 1) 3
225° 2250 - 28 59 (% 1)
2[0‘?“ o114 5 1 215 155 (1) pe
8-M6x 10 052 (%1) o =
] : B
H oo s 2D
— Fy o
1P ¢ 8
—rc— 3 U
1= 2' (v}
i k = o =
o e = s ® }(fﬂ\ g ®
2l sle f[ H 1 & i S
Slg|® s \ b
: : pg:/%
P D NE
i 55 Db
23 28
5 (%) 98 167) (1) 33 g_é
9 32 (% 1) BL6 (1) sz Qg
== >S5 o=
28 Q8
23 S
I . N 22 35
*1 Die Lange ist motorabhdngig. g§g 22
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen. 38z 2%
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation. =8

*1 The length depends on the motor. ——=al
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.

anbio| bumiwsuel]
Juoliewlojur yueduqni
Juswowyaipsbunbesusqn
pun USUONRWLIOJULOISIDIUYIS

WPG-50- [] -CR-14 [] (8<Eingangswellendurchmesser = 14)

(8<Input shaft diameter = 14)

92 (x1)
28 6L (1)

L-M5X 11 (% 1)

O-ring
BLO.64X D114 5 16 315 16.5 (% 1)

-

065 (1)

5 (= 1)

M
2

o |= x
m| | | T | = |
SEEH H 2
© ~N~——1
o s
sl Nnnghs
— ——
5 (% 1) 216(G7) (% 1)
o] 35 (% 1) 670 (1) ]

*1 Die Lange ist motorabhangig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.
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Gearhead type
MaRtabelle  Dimensions Table

WPG-63- (] -CR-14 ] (8<Eingangswellendurchmesser = 14)

(8<Input shaft diameter = 14)

100 (1)
36 6L (1)

0-ring L-M5x 11 (% 1)
5532953099 5 16 315 16.5 (% 1)
65 (1)
= ] 3 g
:| 5(x1) <= A
~ — £
S| sl MW= = I \
EREmRYirjiny % )
] Fy ~——1
"\ CEE
=i
5 (% 1) ?14(G7) (% 1)
112 | 35 (% 1) 870 (x 1)

*1 Die Lange ist motorabhdngig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.

WPG-63- [ -CR-19 [] (14<Eingangswellendurchmesser = 19)

(14<Input shaft diameter = 19)

109 [ 1) L-M6x 13 [x 1)
36 73 (1)

O-ring
25 (%1 80 (1
#5329% 3099 5 16 32 (1) 0180 (1)

.

=
o
R

11 =

N
Zin

3107
986 17
920 H1
IR
jpunm.
I |
L] u L
$70(67) (% 1
[
\
\ \

6 (x1) $19(G7) (1)

12 50 (% 1) #90 (% 1)

*1 Die Lange ist motorabhangig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.
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Gearhead
type

23 V0
22 R 2
WP R-14 (] (8<Ei llendurch =14
-80- [ 1 -CR-14 [] (8<Eingangswellendurchmesser = 14) : >z
. Sg @
(8<Input shaft diameter =14) 7823
s 2
118 (% 1) 3
45 73 (1)
0-ring 5 20 365 16.5 (% 1)
ST L-M5X 11 (% 1)
- ] e =
= 065 0+ 1) i
[T =\ a -
- 5 Q
] s O
A=3 1 2' ‘l
m| 1 o & ©
] S = /\ \ 5
= |~ - ® \
Blal el = r
slg®le =
® 2 \ \\//
, 7 =+ 550
- 22 23
| i3 38
§ o5 %s
5 (1) #14{GT) (%) == &8
1 35 (% 1) 70 (%) g &4
f=——>= =} %’ >j‘
gz 32
. . . . . gn:) %B
*1 Die Lange ist motorabhéangig. ez =
. . . . . = Q
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen. 2

*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.
*1 The length depends on the motor.

*2 The actual placement may differ.

*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.

anbio| bumiwsuel]
Juoliewlojur yueduqni
Juswowyaipsbunbesusqn
pun USUONRWLIOJULOISIDIUYIS

WPG-80- [ -CR-19 [] (14<Eingangswellendurchmesser = 19)

(14<Input shaft diameter = 19) B

127 (1)
L5 82 (1)

0-ring 5 20 37 25 (1)
S71 L-M6x 13 (1)

— 180 [% 1)

T

926 HT

®138
®113 h7
®78
|
L]
!
1 C T T
@80
\\/G
|
JJ},L

]

BT0(GT) (%
7
[ [

\
e

A\

6 (x1) #19(G7) (1)
15 50 (1) #90 [ 1)

*1 Die Lange ist motorabhangig.
*2 Die tatsachliche Platzierung kann abweichen.
*3 Diese Schrauben dienen der Montage des Getriebes und haben keinen Einfluss auf die Installation.

*1 The length depends on the motor.
*2 The actual placement may differ.
*3 These bolts are for reducer assembly purposes and do not affect installation.
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Gearhead type

S

Getriebekopf

Lebensdauerberechnung (Elastisches Lager)

Life estimation (Elastic bearing)

Bitte Uberprifen Sie die Formel auf S. 12
Please check the formulaon p. 12

Lebensdauerberechnung (Hauptlager) 1ife estimation(Main bearing)

M Hauptlagerspezifikation (Kreuzrollenlager) Main bearing specification(Cross roller bearing)

Teil(lj(:iigggporﬁl:;ser Abstand Dynamische Tragzahl | Statische Tragzahl | Zuldssiger Moment | Momentsteifigkeit
Ausfiihrung GroRe| Pitch circle diameter | Offset Basic dynamic | Basicstaticload |  Allowable Moment
Series Size of the bearing rollers load rating rating moment rigidity
Dm L C Co Mal Km
m m N N Nm X10*Nm/rad
35 0.0350 0.0095 4700 6070 41 4.38
42 0.0425 0.0095 5290 7550 64 7.75
WPG-[]-[J-CR | 50 0.0500 0.0095 5780 9000 91 12.8
63 0.0620 0.0115 9600 15100 156 24.2
80 0.0800 0.0130 15000 25000 313 53.9
Fry
M Beispiel fur einen Betriebszyklus Fr,
Operation cycle example Radialkraft ‘ Fr, )
Radial load ! Fry Zeit
! Time
Fa,
Fa,
Axiale Belastung Fa, .
Axial load Fa, Z_e't
! Time
Ny 2 N3 %
Ausgangsdrehzahl n, )
Output rotation speed Zeit
t |t [ty |ty | Time
M Externe Last
External load L L
1 1B
. 1
F 1
EQ,i, ] o S S
m]\j E 7
- Fa o
= aEEipd
]

Bitte Uberprifen Sie die Formel auf S. 14
Please check the formulaonp. 14
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Getriebekopf

Gearhead
type

Schmierstoffinformationen  /ubricant information

. A

Schmierfett crease Sl
£ &

Sumiplex SFB Nr. 1 (SUMICO LUBRICANT CO., LTD.) Sumiplex SFBNo.1 (SUMICO LUBRICANT CO., LTD.) 2% gg
Betriebstemperaturbereich: Operating temperature range:0-40°C (ambient temperature) h % 3
0-40 °C (Umgebungstemperatur) 52
Das Fett ist bereits werkseitig ins Getriebe
eingebracht, sodass es unverandert verwendet -
werden kann. 2 =
Grease is already sealed inside the reducer at the factory, so it can be used as it is. 2 ia)
Drehmomentubertragung  Transmitting Torque =0
Verschrauben golting
Das Anzugsdrehmoment der Schrauben entnehmen Sie bitte der Tabelle unten. CCTEE
Bitte beachten Sie, dass das tbertragbare Drehmoment je nach Schraubenanzahl und g g%g
Anzugsdrehmoment variiert. §. 882
Please refer to the table below for the bolt tightening torque. % g8
Please be noted that the transmittable torque varies depending on the bolt count and tightening torque. B i’i}

Anzugsdrehmoment fur Schrauben Tightening torque for bolts

SchraubengroRe Bolt size M3 | M4 | M5 | M6 | M8 |[M10
Anzugsdrehmoment [Nm]|Tighteningtorque | 1.9 | 43 | 87 | 15 | 36 | 71

Empfohlene Schraube: Festigkeitsklasse Gber 12,9 Recommended bolt : Strength rating above 12.9
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DrehmomentUbertragung Bolt specifications and Transmitting torque

Abtriebsflanschbefestigung Output flange attachment

GroBe Size 35 42 50 63 80
Schraubengrofe Bolt size M4 M5 M6 M8 M10
Anzahl der Schrauben Bolt count 6 6 8 8 8
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm] |Bolt PCD 23 27 32 42 55
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 43 8.7 15 36 71
Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque| 56 106 238 566 1177
Hohlrad - Befestigung (CR) Internal gear attachment

Grofe Size 35 42 50 63 80
Schraubengrofe Bolt size M4 M4 M5 M5 M6
Anzahl der Schrauben Bolt count 8 8 8 10 12
Teilkreisdurchmesser Schrauben [mm] |Bolt PCD 65 71 82 96 125
Anzugsdrehmoment [Nm] Tightening torque 4.3 4.3 8.7 8.7 15
Drehmomentiibertragung [Nm] Transmitting torque| 210 230 430 629 1392

Hohlrad - Befestigung

Internal gear attachment 2:: :3
: ]
Abtriebsflanschbefestigung ——
Output flange
attachment 1 ’3*’**’**
|
11
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—All for dreams

@Der Stand dieses Katalogs ist Juni 2025. Das Erscheinungsbild und die Spezifikationen des Produkts konnen sich zwecks Verbesserung andern.
@ Bitte lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung sorgfaltig durch.

NIDEC DRIVE TECHNOLOGY CORPORATION

Kontaktieren Sie uns per Telefon oder Anfrageformular
https://www.nidec.com/jp/nidec-drivetechnology/inquiry/

Vertriebsbiiros im In- und Ausland
https://www.nidec.com/jp/nidec-drivetechnology/corporate/network/sales/

Copyright NIDEC DRIVE TECHNOLOGY CORPORATION. Alle Rechte vorbehalten.
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