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KINEX

High Precision Large Size Reducer
Hochprazise Zykloid-Untersetzungsgetriebe

KX 25-DE/GB



Professional Choice

Professional choice for precision reducers
Die professionelle Wahl fiir Prazisionsgetriebe

KINEX

| Product Lineup
Produktubersicht

N-Reihe C-Reihe

series series

Solid shaft type: Lightweight and compact Hollow shaft type: Cable or hose can be passed through

Hohlwellenausflihrung: Fir die Durchfiihrung von
Schlauchen und elektrischen Leitungen

Vollwellenausfiihrung: Leicht und kompakt




Smooth and quiet high precision large size reducer
utilizing Nidec's technology.

Provides "excellent movement” for various applications,
such as robots and machine tools.

Leichtgangiges und gerauscharmes Hochprazisions-
getriebe auf Basis Nidec-typischen Qualitatsstandards.

Bietet ausgezeichnete Performance fur verschiedene
Anwendungen wie Roboter und Werkzeugmaschinen.
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I Application

Anwendung

We are able to provide the most suitable specification for a variety of applications!

Wir sind in der Lage, die am besten geeignete Spezifikation fir eine Vielzahl von Anwendungen zu liefern.

<REy
=
Articulated Robot SCARA Robot
Knickarm-Roboter SCARA Roboter
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Positioner Wafer-transfer Robot

Positionierer Wafer-transfer Roboter



I Application

Anwendung

We are able to provide the most suitable specification for a variety of applications!

Wir sind in der Lage, die am besten geeignete Spezifikation fir eine Vielzahl von Anwendungen zu liefern.

Lathe Turret Head Automatic Tool Changer
Revolverkopf fiir Drehmaschine AutomatischerWerkzeugwechsler
(N

Semiconductor manufacturing equipment Index Table
Ausristung fur die Halbleiterherstellung Index-Rundtische



Solid Shaft Type N
Reducer Model Nomenclature
Nomenklatur der Getriebemodelle

EH |— N —

Series name Size Type Ratio
Name der Grofe Typ Ubersetzungs-
Baureihe verhaltnis

25 N: solid shaft type
42 Vollwellenausfiihrung
80

125

Specifications
Spezifikationen

1 #2
Product Ratio Rated torque Rated output Rated service Allowable Nominal Blash/ Tr issi AlL bl M y Mass
Model Speed life acceleration/ allowable Lost motion Angular moment allowable
decelaration torque torque Accuracy moment(Max.)
Produkt Ubersetzungs- Nenndreh- Nennleistung Bemessungs- Zulassiges Zulassiges Verdrehspiel/ Winkel- Zulassiges Spitzen- Gewicht
Model verhaltnis moment Drehzahl lebensdauer Beschleunigungs-/ Nenndreh- Lost motion genauigkeit Moment moment
Abbremsmoment moment
Duf%\(:;(lil:r:\ge Frame Rotation
Rotation des Rotation des (Nm) (rpm) (h) (Nm) (Nm) (arc min) (arc sec) (Nm) (Nm) (kg)
Abtriebsflansches Rahmens
41 40
81 80
107.67 106.67
EH-25N 245 15 6,000 612 1,225 1.0/1.0 70 784 1,568 3.8
126 125
137 136
164.07 163.07
41 40
81 80
105 104
EH-42N 412 15 6,000 1,029 2,058 1.0/1.0 60 1,660 3,320 6.3
126 125
141 140
164.08 163.08
41 40
81 80
101 100
EH-80N 784 15 6,000 1,960 3,920 1.0/1.0 50 2,150 4,300 9.8
129 128
141 140
171 170
41 40
81 80
102.18 101.18
EH-125N 121 120 1,225 15 6,000 3,062 6,125 1.0/1.0 50 3,430 6,860 15
145.62 144.62
161 160
[ J No-load running torque will increase when the reducer is used at low temperature. Please be careful when selecting a motor.
Das Leerlaufdrehmoment erhoht sich, wenn das Getriebe bei niedriger Temperatur verwendet wird. Bitte beachten Sie dies bei der Auswahl eines Motors
[ ] If you require a reduction ratio other than the above, or if you have any questions regarding motor selection, please contact our sales representative.
Wenn Sie ein anderes Ubersetzungsverhaltnis als die oben genannten benétigen oder Fragen zur Motorauswahl haben, wenden Sie sich bitte an unsere Vertriebsmitarbeiter.
[ ] The above specifications are based on our evaluation method. The customer is requested to use the product only after confirming that there are no problems under the operating

conditions of the actual equipment to be installed.
Die oben genannten Spezifikationen basieren auf unserer Bewertungsmethode. Der Kunde wird gebeten, das Produkt nur dann zu verwenden, wenn er sich vergewissert hat, dass
unter den Betriebsbedingungen der tatsachlich zu installierenden Anlage keine Probleme auftreten.

%% 1. The rated torque is the torque value that corresponds to the rated lifetime when operating at the rated output rotation speed,
and does not indicate the upper limit of the load.
Das Nenndrehmoment ist der Drehmomentwert, der der Nennlebensdauer bei Betrieb mit der Nennabtriebsdrehzahl entspricht,
und gibt nicht die obere Grenze der Belastung an.

%% 2. The allowable moment changes depending on the axial load.
Das zuldssige Moment andert sich in Abhangigkeit von der Axiallast.



Direction of Rotation and Reduction Ratio
Drehrichtung und Ubersetzungsverhaltnis

Input gear
Antriebsrad

Input gear
Antriebsrad

»\W

AN
;UHI—A

Output flange rotation Frame rotation
Drehung des Abtriebsflansches Drehung des Rahmens

% Input gear should be prepared on the customer side.
% Das Antriebsrad sollte kundenseitig vorgegeben werden.

Mechanism Diagram
Mechanismus-Diagramm

Frame
Rahmen \
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Stift i LD
} 7.__—‘ { Input gear
! Lf—[ | I Antriebsrad
Wheel 7‘ . [
Rad ! i
x | |
Output 2 |
Ausgang [— |
J | L]

| s =t

ol -~ N R N
| L z3 [

. | | I Z2)
Eccentric shaft . 74

Planetary gear
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'____:_._.__._____]_J |___ I



€0Le

1\

LY ELL®
SUC0LLe

ulwg

L00+ie
LY e

€l
EELD

Sl0

500
LY Elle

(4u34x3 LUELL @)
(EWYRLYEL @)

ol

0l ¢l

{ouLs az1s buia,0,)4
(0OLLS & ~<n, 0, HE)S

29

LS

(xogJeab yo jeudajul o4 ybnoayy buisseq)

(B E I RMEE)
NEHIO XE

59
OLX9WXE -
()

NGC-Hi

bunuysiazgep buimeaq jeuoIsSUBWI(]



(xoqJeab jo jeusajur o4 ybnouayy buissed)

(ECH 2R M B
TELIP*E

09¢l®

65l®
LY 9Ele
L
0to

LY 9€El @
=
&
N
N\
©

0llo
/
100
10
S0°0
5O
S
<O
S
G § S
N
>\\\\
008[

LY 8lLe

~

& sssss\&" 2K
i Yy .
e i Nz
20— — ..gﬂ‘
Cx44

(A

8Yl¢ (4U3x3 LY9€L )
8'9¢x9|

(EWYBLYIEL ©) ~ -
0L 0§27 Sl
oSl o 7Lx0LIWN*6

LS

ql 0¢ S'Le
9’59

(65L-895(dY)SY 3215 6uld, 0,4
661-895(ddV)SV & < 1., O, YE)

NZv-HA3

Bunuyolazgep buimed(g jeuolsuswi(




Maf3zeichnung

Dimensional Drawing

EH-8ON
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Hollow Shaft Type C
Reducer Model Nomenclature
Nomenklatur der Getriebemodelle

EH |— C —

Series name Size Type Ratio
Name der Gréfe Typ Ubersetzungs-
Baureihe verhaltnis

50 C - hollow shaft type
120 Hohlwelle Typ

Specifications
Spezifikationen

1 *2
Product Ratio Rated torque Rated output Rated service Allowable Nominal Blash/ Tr issi All bl Mi y Mass
Model Speed life acceleration/ allowable Lost motion Angular moment allowable
decelaration torque torque Accuracy moment(Max.)
Produkt Ubersetzungs- Nenndreh- Nennleistung Benm Zulassig uldssig Verdrehspiel/ Winkel- Zuldssiges Spitzen- Gewicht
Model verhaltnis moment Drehzahl lebensdauer Beschleunigungs-/ Nenndreh- Lost motion genauigkeit Moment moment
Abbremsmoment moment
U”f_';“‘;‘fil;:‘“ Frame Rotation .
ReEi (s Rotation des (Nm) (rpm) (h) (Nm) (Nm) (arc min) (arc sec) (Nm) (Nm) (kg)
Abtriebsflansches Rahmens
EH-50C 32.54 31.54 490 15 6,000 1,225 (Bolt) 1.0/1.0 60 1,764 3,528 16.4
2,450
EH-120C 36.75 35.75 1,177 15 6,000 2,940 5,880 1.0/1.0 50 3,920 7,350 21.2
[ ] No-load running torque will increase when the reducer is used at low temperature. Please be careful when selecting a motor.

Das Leerlaufdrehmoment erhoht sich, wenn das Getriebe bei niedriger Temperatur verwendet wird. Bitte beachten Sie dies bei der Auswahl eines Motors

[ ] If you require a reduction ratio other than the above, or if you have any questions regarding motor selection, please contact our sales representative.
Wenn Sie ein anderes Ubersetzungsverhaltnis als die oben genannten bendtigen oder Fragen zur Motorauswahl haben, wenden Sie sich bitte an unsere Vertriebsmitarbeiter.

[ ] The above specifications are based on our evaluation method. The customer is requested to use the product only after confirming that there are no problems under the operating
conditions of the actual equipment to be installed.
Die oben genannten Spezifikationen basieren auf unserer Bewertungsmethode. Der Kunde wird gebeten, das Produkt nur dann zu verwenden, wenn er sich vergewissert hat, dass
unter den Betriebsbedingungen der tatsachlich zu installierenden Anlage keine Probleme auftreten

% 1. The rated torque is the torque value that corresponds to the rated lifetime when operating at the rated output rotation speed,
and does not indicate the upper limit of the load.
Das Nenndrehmoment ist der Drehmomentwert, der der Nennlebensdauer bei Betrieb mit der Nennabtriebsdrehzahl entspricht,
und gibt nicht die obere Grenze der Belastung an.

% 2. The allowable moment changes depending on the axial load.
Das zulassige Moment andert sich in Abhdngigkeit von der Axiallast.

"



I Direction of Rotation and Reduction Ratio
Drehrichtung und Ubersetzungsverhaltnis

Input gear Input gear
Antriebsrad Antriebsrad

Centergear Centergear
Output flange rotation Zentralrad Frame rotation Zentralrad
Drehung des Abtriebsflansches Drehung des Rahmens

% Input gear and center gear should be prepared on the customer side.
% Das Antriebsrad und das Zentralrad sollten kundenseitig vorgegebenwerden.

I Mechanism Diagram

Center gear
Zentralrad

Mechanismus-Diagramm Frame - . I
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Erste Ubersetzung

Zweite Ubersetzung

Planetary gear
Planetengetriebe

i Input gear
71 \ Antriebsrad




J1e4e0 W 2R
(-[U01}3S %ﬁ

L6l ®

VO*L6l®

NINB8L®
NINLLL®

XX
GLxew y4bua) uorpJasul bmyg
500%90°¢ SUXVWREY#HsLL
._w_M_c_hHm_.E_muc:._on_n_:m NI T 8/ 1 4d
TIRRE
XYWZ0¢
S L. ASS
S130s 23 2R
o U i 1 N T W= o
IS S BNIW | =5 = |V
Uy = Eai
° T
(3p!s paJeab-uou wouy)
LGx6@[  18WXC
(1 Ffz=)
o/ﬂv (€189)bulaeaq 1eq aroodb dasp
608 1891 D Em TR K 0 :
(691-895(dyV)sv 3zis buis,0,)4 89
(691-899(dYV)SVY & < (1, O, HE)D
6L

S'l9

\\
4
* an
-

N

”\\\\\\\\\\\\\

8LXOLNX6
9xXHN*Y

J0S-H3

bunuysiazgep buimeaq jeuoIsSUBWI(]

13



JUeR0 )

NN _
N (S ©
O = ~
2 |= £ -
r-ruosss - HIR
N NE
Jaquaw buiysoddng
Bujuyoew Jog NWRRE 500¥9Q°¢ W
N /- ~
MrAWIN XVIWZT 8/14d |3 01X9Wx9
XVW6'6L oSl ~
QLY
. < S —- 1€
L “»ézézaéﬁzﬂ%
5/4.
Yl 7@ N
LI v,
X
25 o el S N
, zz [
"
=
iy 7
oGl [
(apis paJeab-uou wouy)
95Ul T0LWx 1577 st [O189) e W 0z g
(hrHEHE) 0L*9W*Z
€co oSl Zl
LoxL (€L1-89S(dHY)SY 3215 BuLd,0,)4 97L 02xClWxCl
(ELL-89G(dYV)SY & < ., O, BHE) ]
G'78
Bunuyolazgep buimel(g jeuolsuswi(

14



Nl

—All for dreams

Nidec DESCH Global Services GmbH

- Nidec DESCH Global Services GmbH
' El KleinbahnstraBe 21 Tel.: +49 (0) 2932 300 0

59759 Arnsberg info@desch.com
DRIVE TECHNOLOGY  Germany www.desch. com

WA-2311045 41710C

Technical changes reserved/ Technische Anderungen vorbehalten - © Nidec DESCH Global Services GmbH - KX 25 - DE/ GB



