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Robotern — und ermdglicht komplexe

- Bewegungsablaufe. Diese Innovation

ist ein entscheidender Faktor bei der
Weiterentwicklung von Technologien
und deren gesellschaftlichen
Auswirkungen.
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Die fortschrittlichen Untersetzungsge
Nidec bieten eine Uberragende Drehmome
uniibertroffene Zuverlassigkeit und optimi
Kraftibertragung fir Spitzenleis

Die Spielfreiheit der Nidec-Produkte gewa
Posijc'ioniergenauigkeiten und schwingungsa
/

Kompaktes und leichtes Desi
Integration in platzbes
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Serien LineUp Typ D als flache Ausfihrung.

Typ B2 fur hohe Drehmomente und

Geschlossene Ausfuhrungen

J 0 9 O.
WPC-0-0-CR i ’,o

Komponenten - Einbausatz
Typ B2 fir hohe Drehmomente

WPU-o-o0-CD
Komplette Baugruppe
Flacher Typ D

WPU-o-o0-CDH
Komplette Baugruppe
Flacher Typ D

WPU-o-o-CR
Komplette Baugruppe
Typ B2 fur hohe Drehmomente

WPC-0-0-CD
Komponenten - Einbausatz
Flacher Typ D

WPU-o-o-SRH
Komplette Baugruppe(Hohlwellenausfiihrung),
Typ B2 fir hohe Drehmomente

WPS-0-0-SR
| Einfache geschlossene Baugruppe, '
Typ B2 mit hohem Drehmoment

WPU-o-0-SDH
Komplette Baugruppe
(Hohlwellenausfiihrung),
Flacher Typ D

WPS-o-0-SD
Einfache geschlossene
Baugruppe,

Flacher Typ D

Komplette Baugruppe
(Vollwellenausfiihrung),
Typ B2 fur hohe Drehmomente

Modellnomenklatur

WP - - -

Serienname Typ GroRRe Untersetzungsverhaltnis Code
WP-Serie C : Komponenten - Einbausatz 35, 42, 50, 50, 80, 100, 120, 160 CR, SR, SRH,
S : Einfach geschlossene 63, 80, 100 SRJ, CD, CDH,
Baugruppe SD, SDH

U : Komplette Baugruppe ,
Hohlwellenausfiihrung
Vollwellenausfiihrung



Neuve Produktkonfiguration

O} Smart-FLEXWAVE

Smart-FLEXWAVE kombiniert die bewahrte FLEXWAVE-Getriebetechnologie
mit einem hochmodernen, integrierten Multisensor. Dieser innovative Sensor
Uberwacht prazise das Ausgangsdrehmoment und die Innentemperatur des
Getriebes — und ermdglicht so eine signifikante Steigerung von Leistung und
Zuverlassigkeit. Durch detaillierte Echtzeitdaten unterstiitzt Smart-FLEXWAVE
zudem vorausschauende Wartungskonzepte, die Ausfallzeiten minimieren und
den Betrieb optimieren.

sensorik Der Sicherheitsdrehmomentsensor des
Smart-FLEXWAVE ist TUV SUD zertifiziert.

B Erkennt das Ausgangsdrehmoment
Anwendbare Standards :

. EN ISO 13849-1:2023
B Erkennt die Innentemperatur [EC 61508: 2010

des Getriebes EN IEC 62061: 2021

Modellnomenklatur

WP u [ |- - -| BD

Serienname Typ Grole Untersetzungsverhaltnis ~ Wellenausflihrung Sensorcode

WP-Serie Komplette Baugruppe 35, 42, 50, 50, 80, 100, 120, 160 SRH, SRJ BD

* Hohlwellenausfiihrung 63, 80

* Vollwellenausfiihrung

Getriebekopf

Einfache Handhabung

Die WPG-Serie vereint die branchenfiihrende Genauigkeit,
Wiederholbarkeit und das auRergewdhnliche
Drehmoment-Gewichts-Verhaltnis unserer
WPU-Hochdrehmoment-Spannungswellengetriebe mit der \
modularen Bauweise, der einfachen Montage und der universellen
Motoraufnahmemaglichkeit unserer ABLE-Planetengetriebe.

Gleiche Lackierung wie Gleiches Motorflansch-Design wie

Gleiches Design wie “WPU-o-o-CR” "ABLE - Planetengefriebe”

"ABLE - Planetengetriebe"

Modellnomenklatur

WP G |-| |- -| CR |-

Serienname Typ Grole Untersetzungsverhaltnis Code Mount-Code*
. ) 50. 80. 100 *Der Mount-Code variiert je nach gewéhltem Motor.
WP-Serie G : Getriebekopf 35, 42, 50, RS ) Weitere Informationen finden Sie in unserem ,Reducer
63, 80 120, 160 Selection Tool “ auf unserer Website oder kontaktieren

Sie uns direkt.



Maftabelle

Typ B2 fur hohe Drehmomente

Weitere Details finden Sie im
ausfUhrlichen Katalog
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I WPU-[J-[]-BD-SRH/SRJ  Smart-FLEXWAVE
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* Die Lange ist motorabhangig.

| sperifikation
Typ B2 fur hohe Drehmomente

Max.
Ausgangs -
drehmoment

Nenn -
ausgangs-

Untersetzungs-
& drehmoment

Gréfe verhaltnis

51 127
82 178
87 204
87 217
87 229
99 281
153 395
178 433
178 459
178 484
178 523
268 675
345 738
382 802
382 841

815 84.5
L 56 63 72 86 113
73 79 93 107 138

Notstopp-

Drehmoment

242
332
369
395
408
497
738
841
892
892
892
1270
1400
1530
1530

oC K7

oD h7

o
@B h7

Nenneingangs -
drehzahl

3000

3000

3000

Max.
Eingangs -
drehzahl

5600

4800

4000

Lebensdauer

10000
(7692 fir
Smart-
FLEXWAVE)




MagBtabelle

Flacher Typ D

Weitere Details finden Sie im
ausfuhrlichen Katalog
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B WPU-J-[J-SDH
GroRe 35 | 42 | 50 | 63 | 80
27 29 30 345 405

74 84 95 115 147
c 36 45 50 60 75

“ 70 80 90 110 142 |
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I Spezifikation
Flacher Typ D

Max.
Eingangs - Lebensdauer
drehzahl

Nenn - Nenn -

Notstopp- Nenneingangs -
Untersetzungs- | ausgangs- ausgangs-
vl 5 drehmoment | drehmoment | Drehmoment | drehzahl




Zusatzlich zu den hier gezeigten und empfohlenen Standardmodellen,
Anwendungen kdnnen wir lhnen auch kundensperzifische Modelle anbieten. Fir Einzelheiten

kénnen Sie uns gerne kontaktieren.

Empfohlene Modelle

Typ B2 fUr hohe Drehmomente
Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE

Gelenkroboter

FLEXWAVE bietet hohe Prazision, Spielfreiheit
und ein hohes Drehmoment-Gewichfts-
Verhdaltnis, was fUr reibungslose und prdzise
Bewegung unerlasslich ist.

Empfohlene Modelle

Typ B2 fUr hohe Drehmomente
Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE

FLEXWAVE gewdhrleistet eine hervorragende
Wiederholgenauigkeit, hohe Torsionssteifigkeit
und ein kompaktes Design und optimiert

so die Geschwindigkeit und Prazision bei
Montageanwendungen.

Medizinische Empfohlene Modelle

Ausristung Typ B2 fUr hohe Drehmomente

Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE
Getriebekopf

Mit FLEXWAVE erreichen Sie in der Roboterschirurgie eine
hochprdzise Steuerung, wahrend es zugleich fUr sanfte
Bewegungsabldufe in Rehabilitationsgerdten sorgt — die
Genauigkeit steigt und Spiel wird wirksam reduziert.

Luft - o Empfohlene Modelle

und Raumfahrt Typ B2 fir hohe Drehnmomente
Flacher Typ D

Bei Weltraumanwendungen bietet FLEXWAVE
eine prdzise, kompakte Bewegungssteuerung
fUr Roboterarme, Rover und Teleskope in rauen
Umgebungsbedingungen.




Humanoide
Roboter

Halbleiter
fertigungs
systeme

Werkzeug
maschinen

'\.{ .

Exoskelette

Empfohlene Modelle

Typ B2 fUr hohe Drehmomente
Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE

FLEXWAVE hilft humanoiden Robotern, sanfte,
menschendhnliche Bewegungen mit hoher
Drehmomentdichte bei gleichzeitig leichtem
Design zu erreichen.

Empfohlene Modelle

Typ B2 fUr hohe Drehmomente
Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE
Getriebekopf

FLEXWAVE bietet GuBerst genaue

und wiederholbare Bewegungen

im Mikrometerbereich, die in
Halbleiterfertigungssystemen erforderlich sind.

Empfohlene Modelle

Typ B2 fur hohe Drehmomente
Getriebekopf

FLEXWAVE sorgt fUr eine prézise Ubertragung
hoher Drehmomente in CNC-Maschinen
(Computer Numerical Control) und sorgt for
hohe Genauigkeiten bei minimalem Spiel in
industriellen Bearbeitungssystemen.

Empfohlene Modelle

Typ B2 fUr hohe Drehmomente
Flacher Typ D
Smart-FLEXWAVE

FLEXWAVE sorgt fUr drehmomentstarke, sanfte
Gelenkbewegungen in Exoskeletten und
verbessert so die Mobilitdt oder Rehabilitation
bei minimalem Spiel.
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I Getriebelosungen aus einer Hand

Nidec bietet Getriebe aus einer Hand fUr alle Achsen, von Anfriebsachsen in
Robotern bis hin zu Handling-Achsen.

FLEXWAVE
Offener Typ

FLEXWAVE

Geschlossener Typ

KINEX

VollwellenausfUhrung

KINEX

HohlwellenausfUhrung

Planetengetriebe

GRAESSNER

Kegelradgetriebe
. FLEXWAVE
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